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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
1.WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna - Wymagania Ogodlne odnosi si¢ do wymagan wspdlnych dla poszczegolnych
wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot zwigzanych z realizacja : budowe sieci
kanalizacji sanitarnej dla miejscowos$ci Kijowiec , Kijowiec PGR ( osada ) i Kijowiec Kolonia z
przesytem $ciekow do oczyszczalni Sciekdw w miejscowosci Zalesie z przytaczami , rurociggami
ttocznymi , przepompowniami $ciekOw wraz z zasilaniem elektrycznym i ogrodzeniem oraz zjazdami z
drog powiatowych , gmina Zalesie , powiat Biata Podlaska.

Zamowienie obejmuje swoim zakresem budowe:

Trasa rurociggéw tlocznych od miejsca zrzutu Sciekéw w msc. Lachéwka Mala do
projektowanych przepompowni Sciekéw .

Na odcinku SR1 -,,V” projektuje si¢ przewody z rur PE 100 SDR17 DN 125 o dtugosci 1319,0 mb. Od
wezta ozn. ,, V7 do wezla ,, [ ” ze wzgledu na technologie wykonywania robdt oraz wystepujacy grunt
projektuje si¢ rurociag ttoczny z rur PE 100RC SDR 17 DN 125 o catkowitej dtugosci:

( Lpt.v=1260+Ly_wv=4180+LIv_y=1260+L; _, = 323,0) =993,0 mb.

Laczna dlugo$¢ rurociagu ttocznego na odcinku SR1 -,,1” —2312,0 mb.

Zlewnia projektowanej pompowni §ciekow P.S.-1 w msc. Kijowiec , dla obszaru lokalizowanego po
obu stronach drogi powiatowej Nr 1042 L od dziatki nr ewid. nr 541 1327/1 oraz drogi powiatowej
Nr 1041L od dzietek o nr ewid. 54/12 , 278/3 — msc. Kijowiec Kolonia w kierunku przepompowni
sciekow P.S-1 lokalizowanej na czesci dziatki o nr ewid. 546 w msc. Kijowiec.

Dhugosci odcinkéw sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej, przewody PVC 0,20 - 846, 9 mb.
Dhugosci odcinkéw sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej, przewody PVC 0,15 - 285,5 mb.
Przewiert sterowany PE 100 DN 160 SDR 17 - 60,0 mb.
Dhugo$é rurociagu tlocznego PEDN 90 na odc. P.S.-1 —wezet I ,, - 372,0 mb.
Przylacza kanalizacji sanitarnej z rur PVC 0,15 w ilosci 23 szt.

Pompownia $ciekéw ozn. na mapie P.S.— 1 z monitoringiem i dwiema pompami do $ciekow.
Zlewnia projektowanej pompowni $ciekéw P.S.-2 w msc. Kijowiec , dla obszaru lokalizowanego po
obu stronach drogi powiatowej Nr 1042 L od dziatki nr ewid. nr 538 i 324 ( od strony wschodnig;j
zlewni ) oraz od dzietek o nr ewid.285 , 489 ( od strony zachodniej ) w kierunku przepompowni
sciekow P.S-2 lokalizowanej na czesci dziatki o nrewid. 518 w msc. Kijowiec.

Dlugosci odcinkow sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej, przewody PVC 0,20 - 1.562,0 mb.
Dhugos$ci odcinkéw sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej, przewody PVC 0,15 - 578,5 mb.
Dhugos¢ rurociggu ttocznego PEDN 90 na odc. PS.-1 — wezel .1 ,, - 308,0 mb.
Przyltacza kanalizacji sanitarnej z rur PVC 0,15 w ilosci 33 szt.

Pompownia $ciekOw ozn. na mapie P.S.— 2 z monitoringiem i dwiema pompami do $ciekow.
Zlewnia projektowanej pompowni §ciekéw P.S.-3 w msc. Kijowiec , dla obszaru lokalizowanego
po obu stronach drogi powiatowej Nr 1042 L od dziatki nr ewid. nr 282 i ( od strony wschodnigj
zlewni ) oraz od dziatki ( od strony zachodniej ) w kierunku przepompowni $ciekéw P.S- 3
lokalizowanej na czeéci dziatki o nr ewid. 428/2 w msc. Kijowiec.

Dtugosci odcinkow sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej, przewody PVC 0,20 - 1.228,0 mb.
Dtugosci odcinkow sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej, przewody PVC 0,15 - 210,0 mb.
Dhugosé rurociagu ttocznego PEDN 90 na odc. P.S.-3 — studz. rozprez.Srs - 747,0 mb.

w tym przewiert sterowany na odcinku 30,0 przed SR -3

Przyltacza kanalizacji sanitarnej z rur PVC 0,15 w ilosci 24 szt.

Pompownia $ciekOw ozn. na mapie P.S.— 3 z monitoringiem i dwiema pompami do $ciekow.
Projektowana pompownia $ciekéw P.S.-4 w msc. Kijowiec PGR ( osada ) lokalizowana na cze$ci
dziatki o nr ewid. 608/19 z rurociagiem tlocznym

Odcinek kanalizacji od istniejacej studzienki S1 do przepompowni $ciekow P.S.- 4 zostanie
wykonany z rur PVC 0,20 o dlugosci 15,0 z posrednig studzienka kanalizacyjng ozn. S2.

Na odcinku SK1 — SK2 przewdd ttoczny bedzie prowadzony w rurze ostonowej DN 200 o dtugosci
L=440,0 mb. Laczna dtugos¢ rurociagu ttocznego PE 100 SDR17 DN 110 , bedzie wynosila

L =2660,0 mb.



1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanowig cze$§¢ Dokumentdéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je
stosowac¢ w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3.Zakres Robdt objetych ST
Wymagania ogolne nalezy rozumie¢ i stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

Urzadzenie i ogrodzenie placu budowy

Oznaczenie stalych punktow wysokos$ciowych

Tyczenie trasy odcinkow sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ttocznej z przepompowniami
$ciekow P.S.-1, P.S.- 2, P.S.- 3, P.S.-4, ogrodzeniem i zasilaniem elektrycznym , dwoma zjazdami z
drogi powiatowej

Oznaczenie frontu robot.

ROBOTY ZIEMNE

Wykonanie wykopdéw wasko przestrzennych liniowych z obudowa wykopow ,szerokoprzestrzennych
wykopow oraz odwodnieniem wykopu dla robot ziemnych i montazowych i pompowni $ciekow
przewodu elektrycznego, wykonanie przewiertow sterowanych i przewiertow przeciskowych .

W miejscu kolizji z uzbrojeniem podziemnym i zblizenia do doméw prace wykonane beda recznie.
Zasypanie wykopow z doprowadzeniem terenu do stanu pierwotnego

Wykonanie zjazdu z drogi powiatowej , wykonanie drog wraz z ich odtworzeniem , oraz wykonania
ogrodzenia.

ROBOTY MONTAZOWE

Sie¢ kanalizacyjna

Montaz przewodow kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ttoczne;.

Wykonanie przejs¢ pod rowami melioracyjnymi i rzekg Krzna.

Montaz studzienek polaczeniowych i rewizyjnych.

Wykonanie przewiertu sterowanego 1 przewiertdw przeciskowych

Montaz przepompowni §ciekow .
Wizualizacja wykonanej sieci kanalizacyjnej za pomocg kamery z nagraniem na ptyte CD

Roboty elektryczne

Zasilenie podstawowe przepompowni $ciekow

Zasilenie awaryjne przepompowni $ciekow

Zdalne monitorowanie przepompowni.

Ochrona przeciwporazeniowa i potaczenia wyrOwnawcze.

Ochrona przepigciowa.

Roboty kablowe.

1.3.1. Nazwy i kody CPYV robot objetych Przedmiotem Zamdéwienia
W oparciu o Rozporzadzenie ( WE ) Nr 2195/2002 Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia 05
listopada 2002 roku w sprawie Wspodlnego Stownika Zamoéwien (CPV ) oraz Rozporzadzeniu Komisji
( WE) Nr 2151/2003 z dnia 16 grudnia 2003 roku zmieniajace rozporzadzenie (WE) nr 2195/2002
Parlamentu Europejskiego i Rady w sprawie Wspdlnego Stownictwa Zamowien (CPV) ponizej
zamieszczono nazwy i kody dziatow, grup, klas i kategorii robot budowlanych objetych przedmiotem
zamoOwienia.
Dla robét budowlanych objetych przedmiotem zamdwienia, zgodnie z Wspolnym Stownictwem
Zamowien, mozna wyrozni¢ wyszczegolnione ponizej dziaty, grupy i klasy.

- Dziat robét: 45000000-7: Roboty budowlane

- Grupa robot: 45100000-8: Przygotowanie terenu pod budowg

- Klasa robo6t: 45110000-1: Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektoéw budowlanych, roboty
zlemne

- Grupa robot: 45200000-9: Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow

budowlanych lub ich cz¢sci oraz roboty w zakresie inzynierii §ciekowej i wodne;j

- Klasa robo6t: 45230000-8: Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei, wyrownywanie terenu
- Klasa robo6t: 45231300-8 Roboty budowlane w zakresie budowy wodociagdw 1 rurociggdw do
odprowadzania $ciekow
- Klasa robot: 45232151-5 Roboty budowlane w zakresie wegztéw do przepompowywania wody



- Klasa robo6t: 45232152-2 Roboty budowlane w zakresie przepompowni

- Grupa robot: 4530000-0: Roboty w zakresie instalacji budowlanych

- Klasa robét: 45310000-3: Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

- Klasa robo6t: 45320000-6: Roboty izolacyjne

- Klasa rob6t: 45330000-9: Hydraulika i roboty sanitarne

- Klasa robot: 45340000-2: Instalowanie ogrodzen, ptotéw i sprzetu ochronnego

Kazdorazowo zakres wyzej wymienionych robot co do ilosci i naktadow normatywnych nalezy
rozpatrywac w polaczeniu ze szczegélowym opisem robot zawartych w tabelach okreslonych w
przywotanych katalogach KNNR; KNR; KSNR; KNRW; KNP.

Do obowiazku Wykonawcy nalezy sprawdzi¢, czy okreslony w Dokumentacji Projektowej zakres
robot jest kompletny i pozwala wykona¢ roboty w sposob zgodny z przepisami prawa budowlanego i
zasadami sztuki budowlanej.

1.4. QOgoblne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.4.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Kontrakcie przekaze Wykonawcy plac budowy, Dziennik
budowy oraz jeden egzemplarz Dokumentacji Projektowe;j.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ opisy wykonania robdt rysunki, obliczenia i dokumenty:
1.4.2.1. Przetargowa Dokumentacja Projektowa

Przetargowa Dokumentacja Projektowa wykonana zostala na podstawie Projektow budowlano-
wykonawczych budowy . Dokumentacja to zamieszczona zostata w nizej wymienionych rozdziatach
Dokumentéw Przetargowych:

Przedmiar Robot

Dokumentacja Projektowa (Rysunki)

Opis techniczny

Rysunki:

- Plan sytuacyjny

- Profile podtuzne sieci

- Rysunki szczegdotowe poszczegodlnych elementow

1.4.2.2. Dokumentacja przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu

Po przyznaniu Kontraktu Wykonawcy przekazana zostanie nastepujaca dokumentacja:

—,, Projekt budowlany sieci kanalizacji sanitarnej dla miejscowos$ci Kijowiec , Kijowiec PGR (osada )
i Kijowiec Kolonia z przesylem $ciekow do oczyszczalni §ciekow w miejscowosci Zalesie z
przytaczami , rurociggami tlocznymi , przepompowniami $ciekow wraz z zasilaniem elektrycznym i
ogrodzeniem oraz zjazdami z drég powiatowych , gmina Zalesie , powiat Biata Podlaska ”
Dokumentacja Projektowa jest dostepna do wgladu dla Oferentow w czasie opracowywania Ofert

w siedzibie Zamawiajacego, tj. w siedzibie Gmina Zalesie , ul. Warszawska 34 , 21-512 Zalesie

1.4.2.3. Dokumentacja do wykonania przez Wykonawce

Jezeli w trakcie wykonywania Robot okaze si¢ koniecznym uzupetienie Dokumentacji Projektowe;j
przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i ST na wiasny koszt w 3
egzemplarzach i przedtozy je Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

1.4.3. Zgodnos¢ Robét z Dokumentacja Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Zamawiajacego stanowig cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sg
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w Podklauzuli 5.2 Warunkéw Kontraktu.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian lub
poprawek. W przypadku rozbiezno$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.
Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i



elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodno$¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W
przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowsa lub ST, 1
wplynie to na niezadowalajacg jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty bedg niezwlocznie
zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.4.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonaweca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie trwania
realizacji Kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Wykonawca zapewni state warunki widocznos$ci w dzief i w nocy w postaci zapor i znakoéw, gdzie
jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inspektora
Nadzoru. Fakt przystapienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposéb uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona
przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne b¢da utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caty okres realizacji Robot. Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbne;j
zaplacie i1 przyjmuje si¢, ze jest wiaczony

w Cene¢ Kontraktowa.

1.4.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, w pomieszczeniach biurowych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty
fatwopalne begdg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem o0sob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym jako rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.6. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak nawierzchnie drog, ogrodzenia, rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bgdacych
wilascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju Robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
Terenie Budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia Robot. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora
Nadzoru i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.4.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpie-
czajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z
wypehieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w
Cenie Kontraktowe;j.

1.4.8. Ochrona i utrzymanie Robdt

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robot i za wszelkie materialy i1 urzadzenia uzywane
do Robdt od Daty Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez Inspektora
Nadzoru.



2. MATERIALY

2.1.Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
Robdét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ 1 wlasciwos¢ do Robot
i byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania beda
zlokalizowane w obrgbie placu budowy lub w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru poza
placem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.

2.2. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatlu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim
zamiarze co najmniej 2 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w terminie wczesniejszym, jesli
bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

3.SPRZET

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robdt powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzglgedem typdw i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, lub projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot
zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inwestora w
terminie przewidzianym Kontraktem. Sprzet bedacy wtasnosciag Wykonawcy lub wynajety do
wykonania Rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z
normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy
Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja
mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
Kontraktu, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét.

4 TRANSPORT

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materiatlow badz sprzetu na i z terenu Rob6t. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co
do przewozu nietypowych tadunkéw i w sposob ciaggly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamiat Inwestora. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow
transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Roboét i wlasciwosci
przewozonych materialow. Liczba srodkdéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie
z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w
terminie przewidzianym Kontraktem. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie mogg by¢ uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrocenia do stanu
pierwotnego uzytkowanych drog publicznych na koszt Wykonawcy. Wykonawca begdzie usuwac na
biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do placu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogélne zasady wykonywania Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z Kontraktem oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektows,
wymaganiami ST, harmonogramem wykonania Robdt oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokos$ci
wszystkich elementéw Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi na pisSmie przez Inspektora Nadzoru. Nastegpstwa jakiegokolwiek btedu
spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Robot zostang, jesli wymagac tego
bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia



Robdt lub wyznaczenia wysokos$ci przez geodete uprawnionego badz Inspektora Nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadno$¢. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace
akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw Robot beda oparte na wymaganiach sformutowa-
nych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatéw i Robot, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialéw, do§wiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia Inspektora
Nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktdre spetniaja Ustawe z dnia
16kwietnia 2004 r o wyrobach budowlanych ( Dz.U. Nr 92 poz.881 z dnia 30 kwietnia 2004 r ) zapisy
Rozporzadzenia Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) NR 305/2011 z dnia 9 marca 2011 r.
ustanawiajace zharmonizowane warunki wprowadzania do obrotu wyrobéw budowlanych i uchylajace
dyrektywe Rady 89/106/EWG , wprowadzania do obrotu wyrobow budowlanych i znakowanie ich
znakiem CE co jest od 1 lipca 2013 r. zgodnie z Rozporzadzeniem nr 305/2011 (CPR) nastapi to przez
spetnienie:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepisow i dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub aprobata techniczng i ktore
spelniajg wymogi Specyfikacji Techniczne;.

3. atesty higieniczne wydane przez P.Z.H. okreslajace ,ze produkty spetniaja wymagania

higieniczne

W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty s3 wymagane przez ST, kazda partia

dostarczona do Roboét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby

poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez

Wykonawce Inspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniaja tych wymagan beda

odrzucone.

7. DOKUMENTY BUDOWY

@ Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i

Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami

spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda

dotyczy¢ przebiegu Robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony

budowy. Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,

ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda

czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,

bez przerw. Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym

numerem zalacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jako$ci i harmonogramow Robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw Robot,

- przebieg Robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
Robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

- daty zarzadzenia wstrzymania Robdt, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cz¢sciowych i
ostatecznych odbioréw Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,



- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkdéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowe;,

- dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robdt,

- dane dotyczace jakos$ci materiatdbw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone

Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania si¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem

ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sie.

Projektant nie jest jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy

Robot.

Dodatkowo do dokumentéw budowy nalezy dolaczy¢ prawomocna decyzje zatwierdzajaca

projekt budowlany , protokoly przekazania terenu budowy, umowy cywilno prawne z osobami

trzecimi , protokoly odbioru robét , protokoly z narad i ustalen , protokoly odbioru elementéow

robot, korespondencje zwigzane z prowadzona budowa

(2) Rejestr Obmiaréw

Rejestr Obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow Robot. Obmiary wykonanych Robét przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w Przedmiarze Robot i wpisuje do Rejestru Obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materialow, orzeczenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bgda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru Robot.
Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.

8. OBMIAR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robot.

Obmiaru Rob6t dokonuje geodeta przy udziale Wykonawcy po pisemnym powiadomieniu Inspektora
Nadzoru o zakresie obmierzanych Robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiardw .

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robét lub gdzie
indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich Robo6t. Btgdne dane zostang poprawione wg instrukceji Inspektora Nadzoru na pismie.
Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagana do celu miesigCznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inspektora Nadzoru.

8.2.Zasady okreSlania ilo$ci Robot i materialow
Dtugosci i1 odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;.

8.3.Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot beda dostarczone

1 uzytkowane przez geodete. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy uzyty do wykonania robot zostang
dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan atestujacych to
Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda
przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania Robot.



8.4.Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robot, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robdt zanikajgcych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub obj¢tosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w
formie oddzielnego zalacznika do Rejestru Obmiaréw, ktorego wzor zostanie uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru.

9. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

9.1.0dbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbioér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu Robot.

Odbioru Robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy

i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie p6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jako$¢ 1 ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw
zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

9.2.0dbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci Robot. Odbioru cze$ciowego
Robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru Robdt dokonuje
Inspektor Nadzoru.

9.3.0dbior ostateczny Robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu do ich
ilo$ci, jako$ci i warto$ci.

Catkowite zakonczenie Robodt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny Robot nastgpi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia Robot .

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedlozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania Robét z Dokumentacjg Projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow Roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupetniajacych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robdt uzupetniajacych lub
Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych Robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektowg i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja
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dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robot w stosunku do wymagan
przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

9.3.1.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokot odbioru

ostatecznego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacj¢ Projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostala

sporzadzona w trakcie realizacji Kontraktu.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupetniajace lub zamienne).

Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiarow (oryginaty).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST.

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatow zgodnie z ST.

Opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikoéw badan i pomiarow

zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST.

8.  Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot whascicielom
urzadzen.

Geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza Robot i sieci uzbrojenia terenu oraz kopi¢ mapy

zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej dostarczy uprawniony

geodeta.W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego Robdt. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe Iub
uzupeltniajgce beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania Robot
poprawkowych i Robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

NoOUTAwN

9.4.0dbior pogwarancyjny

Odbiodr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbior ostateczny Robot”.

10.PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia Ogolne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa

ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robot.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych w kosztorysie ofertowym , podstawg platnosci jest warto$¢

(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji Przedmiaru Robot.

Cena jednostkowa lub kwota pozycji Kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,

wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji

Technicznej i w Dokumentacji Projektoweyj.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robot beda obejmowac:

- Robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami

- Warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy

- Warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- Podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

11.WARUNKI KOTRAKTU | WYMAGANIA OGOLNE SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkow Kontraktu i Wymagan Ogolnych zawartych w
Specyfikacji Technicznej Wykonania I Odbioru Robdt Budowlanych obejmuje wszystkie warunki
okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.
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12.0RGANIZACJA RUCHU POJAZDOW I PIESZYCH

W ramach niniejszego punktu nalezy wycenic:

(@) Ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu pojazdéw 1 pieszych oraz projektem oznakowania frontu robot na czas budowy
dostarczonym przez Wykonawce

(b) Optaty/dzierzawy za zajecie pasa drogowego

(c) Tymczasows przebudowe urzadzen obeych.

13. ZAPEWNIENIE PELNEJ OBSLUGI GEODEZYJNEJ CALOSCI INWESTYCJI JEST PO
STRONIE WYKONAWCY

14.ZAPLECZE INSPEKTORA NADZORU

Wykonawca w ramach Kontraktu jest zobowiazany zapewni¢ nastepujace Zaplecze Inspektora
Nadzoru:

Biuro i wyposazenie:

Na czas trwanie Kontraktu Wykonawca jest zobowigzany urzadzi¢ i utrzymywa¢ w dobrym stanie
biuro (pomieszczenie) Inspektora Nadzoru, wraz z towarzyszacym wyposazeniem i sprzetem. Biuro
bedzie gotowe do uzytkowania przez Inspektora Nadzoru w okresie 10 dni od przekazania Terenu
Budowy Wykonawcy.

Wszystkie pomieszczenia biurowe bedg utrzymywane przez Wykonawce w nalezytej czystosci i
sprawnosci przez okres uzytkowania.

Biuro Inspektora Nadzoru bedzie si¢ sktadalo pomieszczenia o powierzchni co najmniej 6 m?,
Wykonawca wyposazy Zaplecze Inspektora Nadzoru w meble i sprzet podany nizej i utrzyma je w
dobrym stanie w czasie trwania Kontraktu.

MEBLE BIUROWE:
a) 1 biurko,
b) 4 krzesta,

14. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U Nr 89 z 25.08.1994r, poz. 414 z
poOzniejszymi zmianami).

2. Rozporzadzenie MGPiB z 19.12.1994r (Dz.U Nr 10)

Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca 1995r).

4. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z
pozniejszymi zmianami).

5. Warunki Kontraktu.

w
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ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

1.  WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z urzadzeniem i ogrodzeniem placu budowy, oznaczeniem statych punktow
wysokosciowych, tyczeniem trasy sieci kanalizacyjnej, oznaczeniem frontu robot w ramach realizacji :
budowe sieci kanalizacji sanitarnej dla miejscowosci Kijowiec , Kijowiec PGR ( osada ) i Kijowiec
Kolonia z przesytem $ciekéw do oczyszczalni §ciekow w miejscowosci Zalesie z przylaczami ,
rurociggami ttocznymi , przepompowniami $ciekoOw wraz z zasilaniem elektrycznym i ogrodzeniem
oraz zjazdami z drog powiatowych , gmina Zalesie , powiat Biata Podlaska.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
urzadzeniem i ogrodzeniem placu budowy, oznaczeniem stalych punktow wysokos$ciowych,
tyczeniem trasy sieci kanalizacyjnej, oznaczeniem frontu robot w ramach budowy sieci kanalizacji
sanitarnej dla miejscowosci Kijowiec , Kijowiec PGR ( osada ) i Kijowiec Kolonia z przesytem
$ciekow do oczyszczalni §ciekow w miejscowosci Zalesie z przylaczami , rurociggami ttocznymi ,
przepompowniami $ciekow wraz z zasilaniem elektrycznym i ogrodzeniem oraz zjazdami z drog
powiatowych , gmina Zalesie , powiat Biata Podlaska.

1.4. Ogdélne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2.MATERIALY

2.1.Rodzaje materialéw

Do urzadzenia i ogrodzenia placu budowy nalezy stosowaé np. deski odpadowe, siatki, ustawié¢
barakowoz, doprowadzi¢ energi¢ elektryczng w celu ogrzania pomieszczen i obstugi urzadzen
elektrycznych. Do wytyczenia trasy sieci kanalizacyjnej , utwardzeniem drég wewn., pale drewniane
o dtugosci okoto 0,50 metra. Do stabilizacji punktow wysokosciowych nalezy stosowaé paliki
drewniane $rednicy 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,50 m a dla punktow utrwalanych w istniejgce;j
nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.. ,,Swiadki” powinny mie¢
dhugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny. Tablice UWAGA GLEBOKIE WYKOPY plastikowe,
czarne napisy na zottym tle na drewnianych stupkach. Zastawy drogowe drewniane pomalowane w
biato — czerwone pasy, oraz lampy pulsacyjne ustawione przy froncie rob6t podczas nocy.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wytyczenia trasy i oznaczenia punktow wysokosciowych

Do tyczenia trasy i stabilizacji punktow wysokos$ciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

- teodolity,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do tyczenia trasy sieci kanalizacyjnej 1 jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogoélne dotyczace transportu
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonywania Robét
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Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
Robdt, uwzgledniajace warunki w jakich wykonywane bgda Roboty zwigzane z tyczeniem trasy sieci
kanalizacyjnej i pompowni $ciekéw , punktow wysokosciowych.

5.2.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami Gtownego Urzedu
Geodezji i Kartografii (GUGIK).

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien otrzymac od geodety zatrudnionego przez
Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje 1 wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow.
W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca wraz z geodeta powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdtowego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajagce odpowiednie kwalifikacje

i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora Nadzoru o wszelkich btgdach wykrytych
w wytyczeniu punktow gtownych trasy i reperow roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt
Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzié, czy rzedne terenu okreslone sa zgodnie z rzeczywistymi rzednymi
terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie r6znig si¢ od rzgdnych
okreslonych na rysunkach, to powinien powiadomic¢ o tym Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace

z r6znic rzednych terenu podanych w Dokumentacji Projektowej i rzgdnych rzeczywistych,
akceptowane przez Inspektora Nadzoru, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza
Wykonawce. Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikéw pomiardéw przez Inspektora Nadzoru.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji rob6t
nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Tyczenie trasy sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i tlocznej wraz lokalizacja

pompowni $ciekéw z ogrodzeniem zjazdami z drogi powiatowej i zasileniem elektrycznym.
Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o Dokumentacje Projektowsg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowe;j albo innej
osnowy geodezyjnej. O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gldéwnych i w punktach
posrednich w odlegto$ci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej,
niz co 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
Dokumentacji Projektowej nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne wysokosciowe punktow osi trasy
sieci kanalizacyjnej nalezy wyznaczy¢ z doktadnos$cig do 1 cm w stosunku do rzednych okre$lonych
w Dokumentacji Projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow
wymienionych w pkt. 2.1.

5.4.Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

W oparciu o punkty poligonizacji panstwowej i osnowy realizacyjnej nalezy wykona¢ geodezyjna
inwentaryzacje¢ powykonawczg sieci uzbrojenia terenu i obiektu, nanie$¢ zmiany na mape¢ zasadnicza
uzyskujac potwierdzenie Wojewodzkiego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej.
Inwentaryzacj¢ powykonawcza wykona uprawniony geodeta zatrudniony przez Inwestora.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrole jakos$ci prac pomiarowych zwigzanych z tyczeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wg ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.3.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest 1 m biezacy wytyczonej trasy sieci kanalizacyjnej w terenie.
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8. ODBIOR ROBOT

Roboty zwiazane z tyczeniem osi trasy sieci kanalizacyjnej i1 punktow wysokos$ciowych podlegaja
odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, ktory nastepuje na podstawie szkicow 1
dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jesli pomiary wykonane zostaty zgodnie z ustaleniami punktéw 5 i 6 niniejszej ST.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Koszty za wykonane prace geodezyjne: tyczenie i inwentaryzacja realizacja : budowe sieci kanalizacji
sanitarnej dla miejscowosci Kijowiec , Kijowiec PGR ( osada ) i Kijowiec Kolonia z przesytem
$ciekow do oczyszczalni Sciekow w miejscowosci Zalesie z przylaczami , rurociggami ttocznymi ,
przepompowniami $ciekow wraz z zasilaniem elektrycznym i ogrodzeniem oraz zjazdami z drog
powiatowych , gmina Zalesie , powiat Biata Podlaska , wchodza w calo$é kosztow Wykonawcy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

Nie wystepuja.

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa, 1979

3. Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978

4.  Instrukcja techniczna G-2 Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

5. Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

6.  Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983

8. Ustawa z 17.05.1989 r. ,,Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30, poz. 163

Z pdzniejszymi zmianami).
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WYKONANIE WYKOPOW WASKO , SZEROKO PRZESTRZENNYCH I ROBOTY
ODWODNIENIOWE

1.WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (st)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem wykopow i ich odwodnienia w ramach budowy sieci kanalizacji sanitarnej
dla miejscowosci Kijowiec , Kijowiec PGR ( osada ) i Kijowiec Kolonia z przesylem sciekéw do
oczyszczalni $ciekdw w miejscowosci Zalesie z przytaczami , rurociaggami ttocznymi ,
przepompowniami $ciekdw wraz z zasilaniem elektrycznym i ogrodzeniem oraz zjazdami z drog
powiatowych , gmina Zalesie , powiat Biata Podlaska.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3.ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem wykopow z realizacja : budowe sieci kanalizacji sanitarnej dla miejscowosci Kijowiec ,
Kijowiec PGR ( osada ) i Kijowiec Kolonia z przesytem $ciekow do oczyszczalni §ciekow w
miejscowosci Zalesie z przytaczami , rurociggami tlocznymi , przepompowniami $ciekow wraz z
zasilaniem elektrycznym i ogrodzeniem oraz zjazdami z drég powiatowych , gmina Zalesie , powiat
Biata Podlaska.

a) wykonanie wykopow waskoprzestrzennych z rozparciem,

b) wykonanie wykopéw nieumocninych,

c) odwodnienie wykopow

2. MATERIALY

2.1. GRUNTY WYSTEPUJACE W WYKOPACH I ICH PRZEZNACZENIE

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane do
zasypania wykopu po wykonaniu podsypki i obsypki z piasku pod rurociaggi. Grunty przydatne do
budowy moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robot
ziemnych i za zezwoleniem Inspektora Nadzoru. Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy powinny
by¢ wywiezione na odktad. Zapewnienie terenow na odktad nalezy do obowigzkow Zamawiajacego, o ile
nie okreslono inaczej w Kontrakcie. Inspektor Nadzoru moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy
gruntow, ktorych czasowa nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej
wilgotnosci. Wykonawca ma obowiazek biezacej kontroli i oceny warunkdéw gruntowych w trakcie
wykonywania wykopow i ich pordwnywania z Dokumentacja Projektowa. W przypadku stwierdzenia
zasadniczych réznic, Wykonawca wpisem do dziennika budowy zawiadomi o tym Inspektora Nadzoru
celem uzyskania jego decyzji. W opracowaniu ,, Dokumentacja badan podtoza gruntowego dla potrzeb
projektu kanalizacji sanitarnej z przepompowniami $ciekéw w miejscowosci Kijowiec , gmina Zalesie ,
pow. bialski ; oprac. Zbigniew Chwesiuk , marzec 2015 r. zamieszczono Whioski : 1. W wyniku
wykonanych prac w podtozu projektowanej kanalizacji sanitarnej stwierdzono zréznicowane warunki
gruntowo- wodne do realizacji inwestycji. Niekorzystne ze wzgledu na wysoki poziom wod gruntowych
wystepujacych w rejonie trzech przepompowni oraz w dolinie rzeki Krzna , takze ze wzgledu na
wystepowanie osadow organicznych . 2. Odwodnienie wykopoéw nalezy wykona¢ przy uzyciu instalacji
iglofiltrow. Dla potrzeb odwodnienia przepompowni nalezy przyja¢ wspétczynnik filtracji k=1 x 10° m/s
. 3. Dla potrzeb kosztorysowania nalezy przyjac¢ nastepujace kategorie gruntu: - I kategori¢ gruntu w
ilosci 40 % dtugosci sieci - III kategorig gruntu w ilosci 60 % dtugosci sieci
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3. SPRZET
Sprzet do rob6t ziemnych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania wykopdw powinien wykazac si¢ mozliwos$cia

wykorzystania sprzgtu do:

- odspajania i wydobywania gruntow ( koparki podsigbierne o pojemnosci tyzki 0,20 - 0,60 m?,
tadowarki itp.),

- zabezpieczenia i umocnienia $cian pionowych wykopu ( ptyty wykopowe PW , obudowa
szalunkowa )

- przemieszczania gruntow (spycharki, rowniarki),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe),

- zageszczania (ubijaki mechaniczne, wibratory ptytowe itp.),

- pompowania wody za pomoca zestawu igtofiltrow lub pompy do pompowania wody z wykopu
lub innego akceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Transport gruntu
Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie celem odwiezienia na odktad moga by¢
stosowane samochody samowytadowcze .Wybdr §rodkéw transportu oraz metod transportu powinien
by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglgdnieniem wymogow bezpieczenstwa
zard6wno w obrebie pasa drogowego, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonanie wykopéw

5.1.1.Przygotowywanie podloza

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow Wykonawca ma obowigzek sprawdzi¢ zgodnos¢
rzednych terenu z danymi wg Dokumentacji Projektowej. Wszelkie odstgpstwa powinny by¢
udokumentowane zapisem w dzienniku budowy i potwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca
przed przystagpieniem do wykonywania wykopdw powinien za pomocg dobrze widocznych palikéw
wyznaczy¢ osie wykopOw za pomocg sznura przeciagnigtego migdzy palikami. W opracowaniu ,,
Dokumentacja badan podtoza gruntowego dla potrzeb projektu kanalizacji sanitarnej warz z
przepompowniami $ciekow w miejscowosci Kijowiec , gmina Zalesie , pow. bialski ”’; oprac.

Zbigniew Chwesiuk , marzec 2015 r. opisano , Ze na podstawie wykonanych wiercen stwierdza si¢ , ze
na badanym terenie wystepuja zréznicowane warunki wodne. W budowie geologicznej badanego terenu
udziat biorg utwory plejstocenskie wodnolodowcowe i zastoiskowe oraz osady holocenskie. Utwory
holocenskie to gleba, torfy i namuty. Utwory plejstocenskie wyksztatcone sa jako piaski o rézne;j
granulacji i gliny piaszczyste . Utwory te zalegaja bezposrednio pod warstwa gleby lub torfow.

Na podstawie wykonanych wiercen stwierdza si¢ ,ze na badanym terenie wystepuja
zroznicowane warunki wodne. W otworach o nr : 1,2,4,5,7 -11 , 12 ( przepompownia

sciekow ), 14,15 1 20 do gtebokosci wiercenia wod gruntowych nie stwierdzono. W rejonie
rzeki Krzna w otworach nr 17,18 1 19 stwierdzono wystepowanie czwartorzedowego
swobodnego poziomu wodonosnego na glebokosci 0,8 — 1,2 m ppt.. Niekorzystne warunki
wodne wystepuja w rejonie przepompowni $ciekow — otwory nr 3,6 i 13. Stwierdzono tu
czwartorzedowy swobodny poziom wodono$ny na glebokosci 1,1 — 1,6 m

p.p-t..Obserwowany poziom byt zblizony do sredniego. Maksymalny poziom moze by¢
wyzszy o 0k.0,5 m od obserwowanego. Na podstawie wykonanych wiercen 1 badan
makroskopowych stwierdzono , ze podioze projektowanego kanatu sanitarnego i
przepompowni §ciekéw stanowig grunty rodzime , nie skaliste , mineralne i organiczne. Stan i
rodzaj gruntow okres$lono na podstawie badan makroskopowych i wynikéw prac

archiwalnych. Na wigkszosci terenu w poziomie posadowienia kanatlu zalegaja grunty

rodzime mineralne wyksztalcone jako utwory piaszczysto — gliniaste .
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W rejonie rzeki Krzna ( otwory nr 17 1 18 ) w poziomie posadowienia wystepuja osady
organiczne wyksztatcone jako torfy i namuty . Utwory mineralne wystepuja na gltgbokosci 3,5
mp.p.t. .Ze wzgledu na zastosowanie przewodoéw z PE dla rurociagu tlocznego i innego rodzaju
gruntu nie ma potrzeby wymiany gruntu na trasie wykonania tego rurociggu .

5.1.2. Wykonywanie wykopow

Catos$¢ robot ziemnych prowadzi¢ zgodnie z PN-83/883602 Warunki Techniczne Wykonania i
Odbioru Roboét Budowlano Montazowych II cz. I..Wykopy o $cianach pionowych umocnionych w
miejscach kolizji z istniejagcym uzbrojeniem podziemnym, bliskim sgsiedztwie drzew oraz linii
napowietrznych nalezy wykona¢ rgcznie.

W czasie wykonywania wykopow na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo
obszaru przylegtego do wykopow, wraz ze znajdujacymi si¢ tam budowlami.

Jezeli na terenie robdt ziemnych zostang stwierdzone urzadzenia podziemne nie objete Dokumentacja
Projektowa (kable, przewody, itp.) badz niewypaly, wowczas roboty nalezy przerwac i powiadomic¢ o
tym fakcie Inspektora Nadzoru, ktory podejmie decyzje odnosnie kontynuacji robot. Gtgbokosé
wykopu nalezy sprawdzi¢ za pomocg niwelatora. Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki
terenowe, wykonac¢ urzadzenia, ktore zapewnia prawidtowe odwodnienie wykopow. Do odwodnienia
wykopow uzyte beda iglofiltry , ponadto za pomoca pomp przeznaczonych do powierzchniowego
odwodnienia wykopow.

5.1.3. Wykonanie odwodnienia wykopéw

Odwodnienie za pomoc3 iglofiltrow
Zaprojektowano odwodnienie wykopu iglofiltrami. Zaglebienie (zabudowa) filtrow iglowych odbywa
si¢ przez ich wplukiwanie. Poczatkowo tloczy sie¢ wodg ptuczaca, ktora rozmywajac grunt wokol filtru
pozwala na opuszczenie go na zadana gltebokos¢. Rure filtrowa obsypuje sie w koncowym okresie
wyptukiwania zwirem, ktory wytwarza wokot siatki filtru dodatkowa warstwe filtracyjna i
uszczelniajaca. Nastepnie uszczelnia si¢ starannie otwor obok rury filtrowej plastycznym item. Po
uszczelnieniu i podigczeniu rur filtrowych do korektora zbiorczego uruchamia si¢ pompe prozniowa,
ktora zasysa wode do kolektora zbiorczego i do zbiornika wyrownawczego. W zbiorniku tym o
objetosci 5 - 10 m3 woda zbiera si¢ w dolnej czesci i jest stamtagd odpompowana przez pompy. Gorna
czes$¢ zbiornika jest potaczona z pompami prozniowymi. Zbiornik jest zaopatrzony we wskaznik
poziomu wody i wakumetr, co pozwala na regulowanie pomp wodnych i prézniowych. Studnia staje
si¢ prozniowa, gdy jej czes¢ zafiltrowana zostanie uszczelniona przy powierzchni gruntu tak, aby
odcia¢ powierzchnig filtrowa od ci$nienia atmosferycznego. Ruch wody naptywajacej do filtru bedzie
spowodowany dwiema przyczynami - sitami grawitacyjnymi i proznig. [lo$¢ rur filtrowych na
poszczeg6lnych odcinkach zostato zawarte w cze$ci obliczeniowej. Przewéd iglofiltra ( szpilki )
powinien by¢ wewnetrznej Srednicy szpilki 50 mm. i dlugosci roboczej czesci filtra min. 0,5 m..
Odwodnienie powierzchniowe — wykonywane za pomoca typowych pomp do pompowania wody
z wykopu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okre§lonymi
w niniejszej Specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej.

W czasie kontroli szczeg6lng uwage nalezy zwr6cié na:

- zapewnienie stateczno$ci Scian pionowych wykopu,

- odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,

- doktadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

6.2.Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

Sprawdzenie polega na kontroli zgodno$ci z wymaganiami Specyfikacji okreslonymi w pkt 5 oraz
z Dokumentacja Projektowa..

Szczegolng uwagg nalezy zwrocié na:

- wlasciwg glebokos¢ wykopu,

- wlasciwe odwodnienie dna wykopdw i odprowadzenie wod podziemnych,

- wymiany istniejgcego gruntu na piasek sredni
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- sprawdzenie jakosci wykonania robot.

7. ODBIOR ROBOT

Roboty zwigzane z wykonaniem wykopow podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych
zakryciu wraz ze sprawdzeniem wymiany gruntu.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST, jezeli wszystkie pomiary
wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Za wykonanie wykopdw oraz odwodnienia wykopow zaptata ma by¢ wliczona w cene 1mb kanatu
cisnieniowego, grawitacyjnego.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy

BN-62/883601 Roboty ziemne. Wykopy tunelowe dla przewodéw wodociggowych i
kanalizacyjnych. Wymagania i warunki techniczne wykonania.

Wytyczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych zeszyt nr 9 Wymagania techniczne COBRTI
Instal.
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ROBOTY MONTAZOWE
1.WSTEP

1.1.PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z realizacja : budowe sieci kanalizacji sanitarnej dla miejscowosci Kijowiec , Kijowiec
PGR ( osada ) i Kijowiec Kolonia z przesylem $ciekow do oczyszczalni Sciekéw w miejscowosci
Zalesie z przylaczami , rurociggami tlocznymi , przepompowniami $ciekoéw wraz z zasilaniem
elektrycznym i ogrodzeniem oraz zjazdami z drog powiatowych , gmina Zalesie , powiat Biata
Podlaska.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z montazem
rur kanalizacyjnych, studzienek kanalizacyjnych, wykonaniem przepompowni $cieckéw w ramach
realizacji : budowe sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej z rurociagiem tlocznym i pompowni g
sciekow dla kanalizacji sanitarnej projektowanej przy ulicy Akacjowa w msc. Zalesie oraz msc.
Lachowka Mata , gm. Zalesie

Zamowienie obejmuje swoim zakresem budowg sieci kanalizacji sanitarnej dla miejscowosci Kijowiec
, Kijowiec PGR ( osada ) i Kijowiec Kolonia z przesytem $ciekéw do oczyszczalni Sciekow w
miejscowosci Zalesie z przytaczami , rurociggami tlocznymi , przepompowniami Sciekow wraz z
zasilaniem elektrycznym i ogrodzeniem oraz zjazdami z drog powiatowych , gmina Zalesie , powiat
Biata Podlaska.

1.4.  Ogoblne wymagania dotyczace Robot
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2.MATERIALY

Materialy powinne spelnia¢ zapisy :

Ustawy z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92 poz. 881 z dnia 30
kwietnia 2004 r.) cyt.: Art. 4. Wyréb budowlany moze by¢ wprowadzony do obrotu, jezeli nadaje si¢
do stosowania przy wykonywaniu robot budowlanych, w zakresie odpowiadajacym jego
wlasciwosciom uzytkowym i przeznaczeniu, to jest ma wtasciwosci uzytkowe umozliwiajgce
prawidlowo zaprojektowanym i wykonanym obiektom budowlanym, w ktorych ma by¢ zastosowany
w sposoOb trwaly, spetienie wymagan podstawowych. Art. 5. 1. Wyrdéb budowlany nadaje si¢ do
stosowania przy wykonywaniu robot budowlanych, jezeli jest oznakowany CE, co oznacza, ze
dokonano oceny jego zgodnos$ci z normg zharmonizowang albo europejska aprobatg techniczng badz
krajowa specyfikacja techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego
Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisj¢ Europejska za zgodng z wymaganiami
podstawowymi, albo umieszczony w okreslonym przez Komisje Europejskg wykazie wyrobow
majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa, dla ktérych producent wydat deklaracje
zgodno$ci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo oznakowany, z zastrzezeniem ust. 4,
znakiem budowlanym, ktoérego wzor okresla zatgcznik nr 1 do niniejszej ustawy. Oznakowanie CE
wyrobu budowlanego, ktory nie stwarza szczegdlnego zagrozenia dla zdrowia lub bezpieczenstwa
oraz nie odpowiada lub odpowiada cze¢sciowo specyfikacjom technicznym, o ktérych mowa w ust. 1
pkt 1, jest takze dopuszczalne, wytacznie po dokonaniu stosownej oceny zgodnosci.

Ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane ( Dz. U. Nr 156 poz. 1118 z 2006r.) cyt. : Art. 10.
Wyroby wytworzone w celu zastosowania w obiekcie budowlanym w sposob trwaly, o
wlasciwosciach uzytkowych, umozliwiajacych prawidtowo zaprojektowanym i wykonanym obiektom
budowlanym spelnienie wymagan podstawowych, o ktorych mowa w art. 5 ust. 1 pkt 1, mozna
stosowa¢ przy wykonywaniu robot budowlanych wytacznie, jezeli wyroby te zostaly wprowadzone do
obrotu zgodnie z przepisami odrgbnymi.
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2.1.Sie¢ kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej

Przewody kanalizacyjne
Rury ze sztucznego tworzywa PVC z wydhuzonym kielichem z fabrycznie zamontowanymi
uszczelkami o sztywnoéci obwodowej 8 kN/ m?, o érednicach PVC 0,15 (160 x 4,9 ) , PVC 0,20 ( 200 x
5,9) , wedlug PN-EN 1401-1: 1995, PN-EN 1401 . Z materiatu tego wykonane sa ksztattki
montazowe 1 tacznikowe w pelnym zakresie $rednic .
Przewody posiadajg mozliwosci : - wysoka udarnos$¢ - odporno$é na niskie i wysokie temperatury , -
znaczna odpornos¢ chemiczna , - wysoka trwatos$¢ , - kompletny system ksztaltek i studni, - sposob
zamontowania uszczelki uniemozliwiajacy jej wywinigcie , - przecinania na dowolng dtugosé
zwykta pitka 1 laczenia z kielichem, - taczenia dwdch bosych koncow nasuwka , umozliwiajace
praktyczne wykorzystanie kazdego kawatka rury, - taczenia w dowolny sposéb z rurami gladkimi
PVC oraz studniami i ksztaltkami tego systemu produkcji

Studzienki kanalizacyjne z PP i PVC

W uzgodnieniu z Inwestorem jako studnie rewizyjne oraz wlaczeniowe w zastosowano studnie
kanalizacyjne, tworzywowe o $rednicy rury trzonowej o 425 mm . Dla studzienek przykanalikow (dla
posesji poszczegolnych wiascicieli) nalezy zastosowac nastgpujace rodzaje studzienek:

- Studzienka kanalizacyjna dla kanatu z teleskopem 315 mm wtazem zeliwnym kwadratowym z
pokrywa petna o nosnosci 40 ton ( wlazy klasy D400) . Studzienki te nalezy zastosowa¢ w miejscach o
przewidywanym natgzeniu ruchu kotowego klasy A. - Dla
studzienek zlokalizowanych na sieci nalezy zastosowac studzienki z teleskopem i pokrywa petlna o
nosnosci 40 tony. Jako elementy potaczeniowe oraz dla zmiany kierunkow sieci przy wiaczeniu do
studni nalezy zastosowa¢ typowe ksztattki.

Elementami zasadniczymi studzienek z PP i PVC sa:

- kineta z PP z uszczelka

- rura trzonowa z PP-B lub PVC —U , DN 425 z pier$cieniem uszczelniajagcym

- rura teleskopowa z PVC-U zwienczenie studzienki z wlazem zeliwnym

Studzienki betonowe na sieci 0 Srednicy 1200 mm

W uzgodnieniu z Inwestorem (dla zapewnienia szczelno$ci studzienek) studzienki o §rednicy
wewnetrznej o 1,2 m.. nalezy wykonac:

z prefabrykowanych elementow zelbetowych z betonu o klasie odpornosci B 45, ktore wykonywane sg
zgodnie z normg PNIEN 1917:2004 , DIN 4034 cze$¢ 1 . Wykonane powinny by¢ z betonu
wibroprasowanego C45/55 , WODOSZCZELNEGO,,W8”, MROZOODPORNEGO =150,
nasigkliwos¢ do 4% , taczone na uszczelke ( wolng ) . Norma ta okresla rodzaje elementéw , wymiary
i ich tolerancje, zbrojenie elementow zelbetowych, wymagania dotyczace surowcow stosowanych do
produkcji elementow prefabrykowanych, rodzaj potaczen, wymagania dotyczace wytrzymatosci,
wodoszczelnosci 1 odpornosci chemicznej, rodzaj badan kontrolnych. Elementami tymi beda: dno
studni o $rednicy wewnetrznej 1,2 m i wysokosci elementu w $wietle 1,0 m. , kregu betonowego o
wysokosci 0,3 — 1,0 m., zwezki betonowej 1200/625 x 620 ( z otworem wlazowym o 625 mm.).W
prefabrykowanych elementach studzienek osadzone powinne by¢ fabrycznie stopnie wlazowe
wykonane z zeliwa szarego i zabezpieczone lakierem asfaltowym o symbolu 5110-361-990
Poszczegélne elementy beda polaczone za pomoca uszczelki elastomerowej i zapewniona by¢
calkowita szczelnos$¢. Ze wzgledu na znaczny cigzar calosci elementow, nalezy dno studni i
poszczegodlne czesci sktadowe komory ustawi¢ na podtozu betonowym o grubosci 25 cm i $rednicy
1,8 m, wykonanym z betonu B 15. Przy wykonywaniu elementu dna studzienki i krggu betonowego
nalezy wstawi¢ zgodnie z projektem technicznym przejscia szczelne tulejowe dla rur PVC 150PCV ,
DN 200. Na zwgzce zelbetowej nalezy zamontowac¢ wlaz zeliwny typu cigzkiego 600 , klasy D 400
typu zatrzaskowego ustawionego na pierscieniu zelbetowym.. Dodatkowo na polaczeniu
poszczegolnych kregow nalezy po wykonaniu wczesniejszego uszczelnienia za pomocg uszczelki
, wykonaé opaski z papy termozgrzewalnej.

Nowe wejs$cia do studzienek betonowych nalezy wykonaé przez rozwiercenie maszyna do
wiercen otwordéw w studzienkach betonowych z zamontowaniem uszczelki ,,In sito ”.
Studzienki betonowe na sieci o §rednicy 1200 mm

W uzgodnieniu z Inwestorem (dla zapewnienia szczelno$ci studzienek) studzienki o §rednicy
wewngtrznej o 1,2 m.. nalezy wykonac:

z prefabrykowanych elementoéw zelbetowych z betonu o klasie odpornosci B 45, ktoére wykonywane sa
zgodnie z normg PNIEN 1917:2004 , DIN 4034 cze$¢ I . Wykonane powinny by¢ z betonu
wibroprasowanego C45/55 , WODOSZCZELNEGO,,W8”, MROZOODPORNEGO f=150,
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nasigkliwos¢ do 4% , taczone na uszczelke ( wolng ) . Norma ta okresla rodzaje elementéw , wymiary
i ich tolerancje, zbrojenie elementow zelbetowych, wymagania dotyczace surowcow stosowanych do
produkcji elementow prefabrykowanych, rodzaj potaczen, wymagania dotyczace wytrzymatosci,
wodoszczelno$ci i odpornosci chemicznej, rodzaj badan kontrolnych. Elementami tymi bgda: dno
studni o $rednicy wewnetrznej 1,2 m i wysokos$ci elementu w swietle 1,0 m. , kregu betonowego o
wysokosci 0,3 — 1,0 m., zwezki betonowej 1200/625 x 620 ( z otworem wtazowym o 625 mm.).W
prefabrykowanych elementach studzienek osadzone powinne by¢ fabrycznie stopnie wlazowe
wykonane z zeliwa szarego i zabezpieczone lakierem asfaltowym o symbolu 5110-361-990.
Poszczegélne elementy beda polaczone za pomoca uszczelki elastomerowej i zapewniona by¢
calkowita szczelno$¢€. Ze wzgledu na znaczny cigzar catosci elementow, nalezy dno studni i
poszczegodlne czesci sktadowe komory ustawi¢ na podtozu betonowym o grubosci 25 ¢cm i Srednicy
1,6 m, wykonanym z betonu B 15. Przy wykonywaniu elementu dna studzienki i krggu betonowego
nalezy wstawi¢ zgodnie z projektem technicznym przej$cia szczelne tulejowe dla rur PVC 150PCV ,
DN 200. Na zwezce zelbetowej nalezy zamontowac wlaz zeliwny typu ciezkiego 600 , klasy D 400
typu zatrzaskowego ustawionego.

Dodatkowo na polaczeniu poszczegolnych kregéw nalezy po wykonaniu wezesniejszego
uszczelnienia za pomocg uszczelki , wykona¢ opaski z papy termozgrzewalnej.

2.2. Przewody tloczne

Armatura i ksztaltki kanalizacvine dla rurociagéw tlocznych

Przed przepompownig $ciekéw nalezy zamontowaé zasuwe kanalizacyjng bez gniazdowa , bez
dtawicowa taczong na kielichy i kotnierze o ci$nieniu 1,0 MPa prod. np. HAWLE , A.V.K. Armadan ,
JAFAR

- ksztaltki zeliwne kanalizacyjne na cisnienie 1,0 MPa, tj. trojniki, krocce, zwezki i tuki powinny spetniaé
ponizsze wymagania :wykonane zgodnie z PN-EN 545:2006, PN-EN 1074-1:200 ;ci$nienie nominalne PN10;
wykonanie z zeliwa sferoidalnego ; pokryte z zewnatrz i wewnatrz warstwa epoksydowa o grubosci
min. 70 pm;

- zasuwy kanalizacyjne klinowe, owalne kotnierzowe, wykonanie — zeliwo sferoidalne (GGG 50) wg.
zabudowy dtugiej F5, malowane farbg epoksydowa, metoda fluidyzacyjna, zgodnie z norma DIN 30677
(grubo$¢ min. 250 mikronow) oraz z zaleceniami jakosci i odbioru GSK-Ral lub potwierdzone innym,
poréwnywalnym certyfikatem wydanym przez niezalezne jednostki badawcze ;

Uszczelnienie pokrywy z korpusem za pomoca profilowanej uszczelki zaglebionej w korpusie;

Trzpien ze stali nierdzewnej walcowany na zimno i fozyskowa ny ; - w celu wykonania

Potrojne uszczelnienie trzpienia (pierScien zewnetrzny-gorny, 4 oringi, uszczelka gtéwna) , Klin z zeliwa
sferoidalnego nawulkanizowany zewnetrznie i wewnetrznie w 100% powloka dopuszczong do kontaktu z
woda pitna, z pelnym przelotem wewnetrznym, ze statg nakretka z mosiagdzu lub materialu porownywalnego.
Prowadzenie klina w prowadnicach bedacych integralng czescia korpusu zasuwy; z obudowa do zasuw dla
wykopu H-1800 ,Pelny, prosty przeptyw przez zasuwe (bez przewgzen na wysokosci klina) i bez gniazda —
rownoprzelotowa Srednica otworu ma by¢ réwna $rednicy nominalnej; §ruby tgczace pokrywe z korpusem
wpuszczone (schowane w korpusie) i zabezpieczone masa na goraco; Kotnierze owiercone zgodnie z PN-EN
1092-2;

Armatura do plukania kanalow i odpowietrzenia sieci rurociagu tlocznego do bezposredniej
zabudowy w ziemi

W celu umozliwienia bezposredniego plukania kanatu tlocznego i odpowietrzenia sieci

zaprojektowano armatur¢ umozliwiajaca bezposredni montaz bezposrednio w ziemi .W miejscu 0
najwyzszym potozeniu rurociggu ttocznego zaprojektowano armature¢ odpowietrzajaca .Jest to

armatura produkcji firmy HAWLE lub speliajace co najmniej te same parametry firmy AVK

Armadan. Szczegoty montazu jak i sposdb konserwacji zamieszczono na rysunku zawartym w tym
opracowaniu. Armatura zastosowana na rurociggach ttocznych na poszczegdlnych rurociggach ttocznych
powinna mie¢ parametry dla zastosowania dla §ciekow bytowych. Wykonanie — zeliwo sferoidalne

(GGG 50) wg zabudowy dtugiej F5 malowane farbg epoksydowa, metoda fluidyzacyjna, zgodnie z

normg GSK . Uszczelnienie pokrywy z korpusem za pomoca profilowanej uszczelki zaglebionej w
korpusie. Trzpien ze stali nierdzewnej walcowany na zimno Potrdjne uszczelnienie trzpienia (pier§cien
gbrny, 4 oringi, uszczelka manszetowa) Klin z zeliwa sferoidalnego nawulkanizowany zewnetrznie i
wewngtrznie powlokg EPDM z pelnym przelotem Wewngtrzny pelny przelot klina bez przewezen.
Prowadzenie klina w prowadnicach bgdacych integralng czescig korpusu zasuwy. Stata nakretka klina
wykonana z mosigdzu lub materialu poréwnywalnego. Petny przelot zasuwy (bez przewezen na

wysokosci klina).
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Rurociagi tloczne

Rurociggi ttoczne od pompowni $ciekéw zaprojektowano z rur cisnieniowych polietylenowych PE 100 o
klasie cisnienia PN 10, SDR 17 o $rednicy wewnetrznej $Srednicy wewnetrznej DN 90, 110,125. Od wezta
ozn. ,, V”’ do wezta ,, I ” ze wzgledu na technologic wykonywania robot oraz wystepujacy grunt projektuje
si¢ rurociag ttoczny z rur PE 100 RC SDR 17 DN 125 . Laczenie poszczegolnych odcinkéw rur bedzie sig
odbywato zgrzewaniem doczotowym. Urzadzeniem umozliwiajacym prawidtowe wykonanie takich potaczen
jest zgrzewarka doczotowa. Konce taczonych elementéw mocuje si¢ w zaciskach zgrzewarki, po czym za
pomoca struga (wchodzacego w sktad zgrzewarki) wyréwnuje si¢ powierzchnie czotowe taczonych
elementow. Nastepnie przy pomocy plyty grzewczej (rowniez wchodzacej w sktad zgrzewarki) nagrzewa si¢
jednoczesnie oba konce elementow, a kiedy sa dostatecznie uplastycznione usuwa si¢ ptyte grzewcza i
dociska je do siebie, pozostawiajac docisnigte do konca czasu chtodzenia. Do potaczen elementow
posiadajacych kotnierze (ksztattki kolierzowe, zasuwy,) z rurami PE nalezy uzy¢ tuleje kolnierzowe PE i
stalowego kolnierza dociskowego. Przy skrgcaniu polaczen kotnierzowych $ruby nalezy dokrgcad
naprzemianlegle za pomocg klucza dynamometrycznego. Warto§¢ momentoéw dokrecania $rub nalezy
uzyskac od producenta. W potaczeniach tego typu nalezy stosowac uszczelki zalecane przez producenta.
Zaleca sie, aby do tego typu polaczen kohierzowych stosowac uszczelki ptaskie z kauczuku butylowego. W
potaczeniach o $rednicy 90 mm (DN 80) i wiekszych nalezy stosowac uszczelki ze wzmocnieniem (np. G-
St). Uszczelka winna mie¢ twardo$¢ okoto 65° (wg Shore'a A).

Studzienki Ski , Sko_zZelbetowe o Srednicy 1400 mm

Studnie kontrolne DN 1400 nalezy wykonac z prefabrykowanych elementow zelbetowych z betonu o
klasie B 45 ( C 35-45), ktore wykonywane sg zgodnie z normg PNIEN 1917:2004 , DIN 4034 cze¢s¢
1. Wykonane powinne by¢ z betonu wibroprasowanego C45/55 , WODOSZCZELNEGO,,W8”
,MROZOODPORNEGO f=150, nasigkliwo$¢ do 4% , taczone na uszczelke ( wolng ) . Norma w.w.
okresla rodzaje elementdw , wymiary i ich tolerancje, zbrojenie elementow zelbetowych, wymagania
dotyczace surowcow stosowanych do produkcji elementéw prefabrykowanych, rodzaj potaczen,
wymagania dotyczace wytrzymatosci, wodoszczelnosci i odpornosci chemicznej, rodzaj badan
kontrolnych. Elementami tymi beda: dno studni o §rednicy wewnetrznej 1,4 m. , kregu betonowego o
wysokosci 0,5 — 1,0 m., ptyty nad studziennej zelbetowej 1400/625 x 620 . Poszczegolne elementy
beda potaczone za pomoca uszczelki elastomerowej i zapewniona powinna by¢ catkowita szczelnosc.
Ze wzgledu na znaczny ci¢zar calosci elementoéw, nalezy dno studni komory ustawi¢ na podtozu
betonowym o grubosci 25 cm i $rednicy 1,9 wykonanym z betonu B 15. Przy wykonywaniu elementu
dna studzienki nalezy zgodnie z projektem technicznym dla rury PE 100DN110 SDR 17 wykona¢
otwor o $rednicy dn 150 mm. i uszczelnieniem wejscia rurociggu do studni kontrolnej tancuchem
typu LU-3 Z 10 ognhiwami prod. ,,Integra” Gliwice. Dla rury ochronnej przewiertu sterowanego ,
otwor o srednicy dn 280 mm.i uszczelnienie przej$cia przez $ciang studni kontrolnej tancuchem typu
LU-4 z 17 ogniwami , prod. ,,Integra” Gliwice . Na plycie przykrywczej nad studziennej zelbetowej
nalezy zamontowa¢ wlaz zeliwny typu cigzkiego DN 600 , klasy D 400 z zamkiem ,,Penta” lub
,»SCS”. Dodatkowo na potaczeniu poszczegolnych kregdéw nalezy po wykonaniu wezesniejszego
uszczelnienia za pomoca uszczelki , wykona¢ opaski z papy termozgrzewalnej. Zejscie do studni
kontrolnych projektuje si¢ z drabinek zejsciowych ze stali ocynkowanej o dlugosci 3,3 m.

Wyposazenie studni kontrolnych

W uzgodnieniu z shuzbami eksploatacyjnymi sie¢ kanalizacji sanitarnej w studzienkach kontrolnych :
czyszczak rewizyjny kotnierzowy z zaworem hydrantowym PN 16 , DN 100

, prod. AVK nr kat. 721-100-100000 , dla $ciekéw zasuwa nozowa do $ciekow DN100 , PN16 ,
prod. AVK nr kat. 702-200-2013. Potaczenia z rurociggiem tlocznym PE za pomocg tacznika
kielichowo-kotierzowego SUPA MAXI ™ DN 100, PN16 dla rur min. PE , prod. AVK nr Kat.
633-133-00-006.

2.3.Rury oslonowe dla przewodéw kanalizacyjnych

Rury ostonowe do przewiertow sterowanych dla rurociagdéw ttocznych : na odcinku przejscia
pod droga powiatowg Nr 1041 L odcinek ,,VI - VII ” z rur PE 100 RC SDR 17 DN 200 ( 225 x
13,4 ) o dtugosci L= 34,0 mb. , na odcinku ,, I1 7 —,, IV” z przej$ciem pod rzeka Krzna PE 100
RC DN 200 (225x 20,5 ) SDR 11 (PN 16, rury dopuszczone do wykonywania przewiertu
sterowanego ) o dtugosci 126,0 mb. .
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Projektowane przejs$cie rurociggu ttocznego w terenie rezerwowym pod pas drogowy

autostrady A2 i linii kolejowej TGV ( dziatka o nr ewid. 598 ) z rur PE 100 RC SDR

11 DN 200 ( 225 x 20,5 ) o dlugosci L=440,0 mb.

Przejscie pod rowem oznaczonym przez KD , KW-7 w rurze ostonowej PE 100 RC SDR 17 DN 200
(225 x 13,4) o dlugosci odpowiednio 5,0 i 3,0 mb. , pod drogg lokalng w msc. Kijowiec o nr ewid. 304 o
dhugosci 12,0 mb. Przej$cie metoda przewiertu pod drogami powiatowymi Nr 1041 L, Nr 1042 L, Nr
1043 L dla przewodow kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i rurociagu ttocznego z rur stalowych
czarnych zabezpieczonej antykorozyjnie wg. Instrukcji KOR -3A , konce rur ochronnych zakonczone
manszetami uszczelniajacymi o Srednicach odpowiednio: DN 200 ( 219 x 6,3 ), DN 250 (273 x7,1),
DN 300 (323 x 8).

2.4.Konstrukcja pompowni $ciekow

Zaprojektowano przepompownig¢ sciekow w obudowie z polimerobetonu.
Pompownia wykonana z powyzszego materiatu powinna spetnia¢ ponizsze parametry. Przepompownia
sciekow, powinna spetnia¢ wymagania PN-EN 12050-1:2002 oraz PN-EN 12050-6:2002. Dla
przepompowni producent powinien dostarczy¢ pelng Dokumentacje Techniczno-Ruchowa
zawierajacg: instrukcje obshugi i konserwacji catej pompowni, pomp, uktadu sterowania; ksiazke
eksploatacji obiektu; gwarancje; deklaracje zgodnosci.
Komora przepompowni:
- Prefabrykowane elementy polimerobetonowe zgodnie z PN-B-10729:1999, PN-B-03264, PN-85/S-
10030 o nastegpujacych parametrach:
Gesto$¢ materiatu 2,2 — 2,3 g/cm;
Wytrzymato$¢ na $ciskanie 90-130 N/mm?;
Wytrzymato$¢ na zginanie 18-23 N/mm?;
Odporno$¢ chemiczna w srodowisku wodnym w zakresie pH 1-10;
Dopuszcza si¢ staly kontakt z temp. do + 80°C.
Elementy powinny posiada¢ Aprobate¢ COBRTI Instal lub IBDiM.
- Pokrywa wtazowa do pompowni nieprzejazdowa, prostokatna o wymiarach
umozliwiajgcych tatwy montaz i demontaz pomp oraz dostep obstugi do pompowni,
wykonana ze stali kwasoodpornej gatunku 304 ocieplana, wyposazona w blokade zabezpieczajaca
przed przypadkowym zamknieciem otwartej komory
- Zawory zwrotne kotnierzowe dla Sciekdéw fekalnych z zeliwa sferoidalnego pokryte trwatg farba
epoksydowa odporna na dziatanie Sciekdw, wiodacych producentow ,
- Zasuwy odcinajace migkko uszczelnione kotnierzowe krotkie dla $ciekow feralnych z zeliwa
sferoidalnego pokryte trwalg farba epoksydowa odporng na dziatanie $ciekow, wiodacych
producentow
- Rurociagi tloczne wewnatrz pompowni ze stali kwasoodpornej tagczonych przy wykorzystaniu
kolnierzy ALU pokrytych trwata farba epoksydowa odporna na dziatanie $ciekow
- Deflektor na doptywie do pompowni
- Drabina umozliwiajaca zejscie na dno zbiornika wykonana ze stali kwasoodpornej wg PN-80 M-
49060
e Prowadnice pomp ze stali kwasoodpornej
e Podest technologiczny ze stali kwasoodpornej przenosny
e Sruby i inne materiaty kotwigce i taczace wykonane ze stali kwasoodpornej gatunku co
najmniej AISI 304 znormalizowane wg DIN 931, 934, 125
Uszczelki EPDM odporne na dziatanie $ciekow
e Lancuchy ze stali kwasoodpornej AISI 316 dla montazu i demontazu eksploatacyjnego pomp
wg DIN 763, PN-75/M-84543
Wszystkie elementy znajdujace si¢ w komorze pompowni wykonane ze stali kwasoodpornej co
najmniej gatunku AISI 304 wg PN-EN 10088:1998. Wszelkie spawy wykonane przez osobe
posiadajaca odpowiednie uprawnienia. Spawy wykonane w technologii TIG 2T sprze¢tem
spelniajgcym wymogi EN 60 974-1. Przy wykonawstwie robot nalezy przestrzega¢ Rozporzadzenia
Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 w sprawie ogolnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy ( Dz.U.Nr 129/97 poz.844,Nr 91/02 poz.811) , Rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych ( Dz.U.Nr47/03 poz.401 ) .
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Typowym obszarem zastosowania zbiornikow polimerobetonowych sa min. tereny o trudnych
warunkach hydrogeologicznych. Zbiornik przepompowni sktadajacy si¢ z trzech elementow
wykonany jest z mieszaniny nienasyconej zywicy poliestrowej (10-12 %)i kruszywa pochodzenia
kwarcytowego (88-90 %). Dno studni z rurg studzienng taczy si¢ poprzez ich sklejenie klejami
zywicznymi. Pokrywa, w celu umozliwienia przenoszenia duzych obcigzen i drgan, polaczona jest z
rurg studzienng przy pomocy specjalnej, elastomerowej uszczelki. Przepompownie beda osadzone na
dnie kregu zelbetowego (wg zamieszczonego rysunku konstrukcyjnego) , na ktorej ustawione beda
pompownie §ciekow . Nalezy pompowni¢ docigzy¢é betonem pomiedzy $ciang pompowni i kregu
zelbetowego . Do podstawowych elementéw przepompowni wchodzacych w sktad kompletu nalezy:
- pompy do $ciekéw z wolnym przelotem , wiodacych producentow

- armatura i rurociagi ttoczne (zawory zwrotne i odcinajace , zawor pluczacy ) montowane przy
pompie oraz przewody tloczne wykonane ze stali kwasoodpornej,

- podest obstugowy montowany do drabinki, wykonanej ze stali kwasoodpornej, umozliwiajace
obstuge armatury i ewentualne zejscie na dno pompowni,

- reflektor (specjalny ekran umieszczony na doptywie Sciekow, zmniejszajacy energie
doptywajacych $ciekow i zapewniajacy poprawne dziatanie czujnikéw poziomu),

- wlaz i porecz wykonane ze stali kwasoodpornej, a wiaz izolowany warstwa styropianu,
gwarantujace odpowiednig wytrzymatos$¢ na uszkodzenia i korozje,

- izolacja cieplna gornej cze$ci pompowni (wykonana z 20 mm warstwy pianki poliuretanowej
zabezpieczonej warstwa laminatu, stanowigca izolacje termiczna,

- uktad sterowania i automatyki (zadaniem jego jest zapewnienie prawidlowej pracy pomp w
przepompowni).

- uktad monitoringu pompowni $ciekow wykonany w nawigzaniu do systemu juz funkcjonujacego w
firmie eksploatujacej kanalizacje¢ — EKO — BUG Sp. z 0.0.

- prowadnice do pomp z rur ze stali kwasoodpornej

Dobér pomp

Zaprojektowane pompy do przesytania sciekéw powinie spetnia¢ nastepujace parametry :

powinny by¢ wyposazone w szereg rozwigzan zapewniajacych ich dtugotrwata bezawaryjna prace
przy optymalnych parametrach. Do tych rozwiagzan naleza:

Wodoszczelny wlot kablowy.

Potaczenie kablowe ze stali nierdzewnej z wypelieniem poliuretanowym zapewnia 100% szczelnosci.
Krotki wat silnika.

Zwarta budowa silnika z krotkim watem wirnika redukujaca wibracje.

Zintegrowany system chlodzenia silnika — bez uzycia cieczy.

Obudowa stojana z wbudowanymi kanatami skutecznie przekazuje nadmiar ciepta do pompowanej
cieczy poprzez kohierz chlodzacy z litego zeliwa.

Podwdéjny mechaniczny system uszczelnienia watu.

System uszczelnienia watu w postaci pojedynczej kasety zapewnia dtuzszy czas pracy i tatwa
wymiang.

Wymienny pierScien uszczelniajgcy.

Chronigcy wirnik przed wytarciem i utrzymuje wysoka sprawnos¢ pompy.

Oslona silnika ze stali nierdzewnej.

Mocna, odporna na uderzenia ostona obudowy silnika.

Trwale lozyska kulkowe.

Dwurzedowe poprzeczno-wzdtuzne dolne tozyska kulkowe sg catkowicie bezobstugowe i nie
wymagaja konserwacji.

Pierscien zaciskowy ze stali nierdzewnej.

Szybki i tatwy demontaz kadtuba od czesci silnikowej pompy.

Modulowa budowa.

Kazdy rozmiar silnika pasuje do kilku rozmiaré6w pomp z wirnikiem kanatowym lub SuperVortex.
Wylaczniki termiczne.

Chronig pompy przed przegrzaniem.

Wodoszczelna obudowa.

Klasa szczelnosci IP 68 zgodna z normg IEC 60 529.

Wirnik Super Vortex: udoskonalony wirnik otwarty.

Pompy powinny by¢ wyposazone w udoskonalone wirniki otwarte Super Vortex, posiadajace
dodatkowe plaszczyzny na zakonczeniach lopatek. Rozwigzanie to poprawia sprawno$¢ pompy i jej
parametry hydrauliczne oraz zapewnia usuwanie powietrza, co w potgczeniu z duzym wolnym
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przelotem (80 i 100mm) pozwala na pelne wykorzystanie podstawowej zalety pomp z wirnikami
otwartymi jaka jest niezawodno$¢ w pompowaniu Sciekdw surowych.
Wirnik kanalowy
Pompy powinny by¢ wyposazone w wirniki kanatowe zapewniajace wysoka wydajnos¢ i posiadajace
znakomite wlasciwos$ci zapobiegajace zapychaniu si¢ pompy. Zapewnione jest to dzigki budowie
potosiowej wirnika z wyjatkowo dlugimi topatkami. W zalezno$ci od modelu pompy wirniki
kanatowe pozwalaja na swobodny przeptyw ciat statych o wielkosciach 80 lub 100mm. Konstrukcja
wirnika kanatowego z wymiennym stalowym pierscieniem $cieralnym i dobranym do niego
gumowym pierscieniem uszczelniajagcym na obudowie pompy sprawia, ze pompa jest bardziej
odporna na zuzycie spowodowane $rodkami $ciernymi pompowane;j cieczy. Zostalo to dokonane przez
producenta na podstawie danych wyjsciowych dostarczonych przez projektanta. Szafkai sterujaco —
zasilajace typ DC-2-P-400-3-2.5/4-A-Z-DOL . Pompy zamontowane s3 na state w zalanej komorze
pompowni , z podstawg i prowadnicami. Pompa moze by¢ tatwo wyjmowana i opuszczana wzdhuz
prowadnic. Zaczep przymocowany do krocca tlocznego taczy si¢ automatycznie z dopasowanag
podstawg, zamontowang na dnie komory. Pompa jest uszczelniana i stabilizowana pod wptywem
wlasnego cig¢zaru. Silnik pompy jest chtodzony dzigki zanurzeniu w §ciekach, przy czym najnizszy
staly poziom cieczy w studzience nie powinien by¢ nizszy niz poziom wyznaczony przez polowe
wysokosci silnika.
W przepompowni zaprojektowano uktad dwoch pomp .
2.5. Opis techniczny wyposazenia szafy przepompowni $ciekéw
1.Sterowanie Wyposazenie szafy sterujacej ukladu dwupompowego w oparciu o modul
telemetryczny GSM/GPRS.
a) Obudowa szafy sterowniczej:
e wykonana z tworzywa sztucznego (plastiku), odporng na promieniowanie UV
e wyposazona w drzwi wewnetrzne z tworzywa sztucznego (plastiku) odpornag na
promieniowanie UV, na ktorych sg zainstalowane (na sitodruku obrazu pompowni):
o kontrolki:
=  poprawnosci zasilania,
= awarii ogolnej,
= awarii pompy nr 1,
= awarii pompy nr 2,
= pracy pompy nrl,
= pracy pompy nr2;
wylacznik gtéwny zasilania,
przetacznik trybu pracy pompowni (Reczna — 0 — Automatyczna),
przyciski Start i Stop pompy w trybie pracy r¢cznej,
stacyjka z kluczem
o wymiarach: 800(wysoko$¢)x600(szerokos¢)x300(gtebokos¢)
wyposazona w plyte montazowa z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm
wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewnetrznych
posadzona na cokole z tworzywa, umozliwiajacym montaz/demontaz wszystkich kabli
(np. zasilajacych, od czujnikow ptywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez
konieczno$ci demontazu obudowy szafy sterowniczej
b) Urzadzenia elektryczne:
- modul telemetryczny GSM/GPRS - posiadajacy co najmniej wyposazenie
wymienione w punkcie 2
- czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz
- uklad grzejny 50W wraz z elektronicznym termostatem
- czteropolowe zabezpieczenie klasy C
- przekladnik pradowy o wyjsciu w zakresie 4...20mA
- wylacznik réznicowo-pradowy czteropolowy 63 A
- wylacznik gtowny 63A
- gniazdo serwisowe 230V/16A wraz z jednopolowym wylacznikiem nadmiarowo-
pradowym klasy B16
- wylagcznik silnikowy, jako zabezpieczenie kazdej pompy przed przecigzeniem i
zanikiem napigcia na dowolnej fazie zasilajace;
- stycznik dla kazdej pompy

O O O O
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- jednopolowy wylacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujacej

- dla pomp o mocy <5,0kW rozruch bezposredni

- dla pomp o mocy > 5,0kW rozruch soft-start

- panel dotykowy (kolorowy) LCD o przekatnej 7”

- ochronnik przepigciowy klasy C

- zasilacz buforowy 24 VDC/1 A wraz z uktadem akumulatorow

- syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejsciami dla zasilania sygnatu dzwigkowego
i optycznego

- przelacznik trybu pracy (Reczna — 0 — Automatyczna)

- wylacznik krancowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej

- stacyjka umozliwiajaca rozbrojenia obiektu

- sonda hydrostatyczna z wyjsciem pradowym (4-20mA) o zakresie pomiarowym 0-4m
H20 wraz z dwoma ptywakami (suchobieg i poziom alarmowy)

- anteng dla sygnatu GPRS modutu telemetrycznego (w przypadku wysokiego poziomu
mocy sygnalu GSM wystarczy zastosowanie anteny — w ksztalcie ,krazka” z
montazem na obudowie szafy sterowniczej)

- gniazdo do podlaczenia agregatu + przelacznik Sie¢ — Agregat

Szafy sterownicze przepompowni Sciekéw posiadaja Znak Bezpieczenstwa ‘B’ oraz
Europejski Certyfikat Jakos$ci ‘CE’

C) Sterowanie w oparciu o modul telemetryczny GSM/GPRS, do ktorego wchodza
nastgpujace sygnaly (UWAGA!!! - wszystkie sygnaty binarne powinny by¢
wyprowadzone z przekaznikow pomocniczych):

o  Wejscia (24VDC):

- tryb pracy (Reczny/Automatyczny)

- zasilanie na obiekcie (prawidlowe/nieprawidtowe)

- potwierdzenie pracy pompy nr 1

- potwierdzenie pracy pompy nr 2

- awaria pompy nr 1 — kontrola zabezpieczenia termicznego pompy i wylacznika
silnikowego

- awaria pompy nr 2 — kontrola zabezpieczenia termicznego pompy i wylacznika
silnikowego

- kontrola otwarcia drzwi i wlazu pompowni

- kontrola ptywaka suchobiegu

- kontrola ptywaka alarmowego — przelania

- kontrola rozbrojenia stacyjki

e wejscia analogowe (4...20mA):

- sygnatl z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) zabezpieczony bezpiecznikiem 32mA

- sygnat z przektadnikow pradowych (4...20mA)

o  Wyjscia (zataczanie przekaznikow napieciem 24VDC):

- zalgczanie pompy nr 1

- zalaczenie pompy nr 2

- zalaczenie sygnatlu alarmowego sygnalizatora — awaria zbiorcza pompowni

- zalaczenie rewersyjne pompy nr 1

- zalgczenie rewersyjne pompy nr 2

- zalagczenie wyjscia wlamania — do podtaczenia niezaleznej centralki alarmowej

d) Rozdzielnia Sterowania Pomp powinna zapewniac:

- naprzemienng prac¢ pomp

- automatyczne przelagczenie pomp w chwili wystgpienia awarii lub braku
potwierdzenia pracy

- kontrolg termikow pompy i wytgcznikow silnikowych

- funkcje czyszczenia zbiornika — spompowanie $ciekéw ponizej poziomu suchobiegu —
tylko dla pracy recznej

- w momencie awarii sondy hydrostatycznej, prace pompowni w oparciu o sygnal z
dwoch ptywakow

2.Wytyczne odnos$nie wyposazenia i mozliwo$ci modulu telemetrycznego GSM/GPRS:
a) Wyposazenie:
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sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modulem nadawczo-
odbiorczym GPRS/GSM/EDGE zapewniajacy dwukierunkowa wymiane¢ danych
zintegrowany wyswietlacz LCD o wysokim kontrascie umozliwiajacy prace w
bezposrednim o$wietleniu promieniami stonecznymi

16 wejs¢ binarnych

12 wyjs¢ binarnych

1 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — do podiaczenia sondy
hydrostatycznej na podstawie, ktorej uruchamiane sa pompy

2 wejscia analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — do podiaczenia przektadnikow
pradowych

1 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — rezerwa lub do podltaczenia
przeplywomierza

1 wejscie analogowe 0...10V — jako rezerwa

komunikacja — port szeregowy RS232/RS485 z obstugg protokotu MODBUS RTU/ASCII

w trybie MASTER lub SLAVE

wejécia licznikowe
kontrolki:
— zasilania sterownika

poziomu sygnatu GSM — minimum 3 diody

— poprawnosci zalogowania sterownika do sieci GSM:
= nie zalogowany
= zalogowany

poprawnosci zalogowania do sieci GPRS:
= |ogowanie do sieci GPRS
= poprawnie zalogowany do sieci GPRS
= brak lub zablokowana karta SIM

— aktywnoSci portu szeregowego sterownika

stopien ochrony P40

temperatura pracy: -20° C...50°C

wilgotnos¢ pracy: 5...95% bez kondensacji

modut GSM/GPRS/EDGE

napigcie zasilania 24VDC

gniazdo antenowe

gniazdo karty SIM

pomiar temperatury wewnatrz sterownika

b) MozliwoSci:

wysytanie zdarzeniowe pelnego stanu wejs¢ i wyj$¢ (binarnych i analogowych) modutu
telemetrycznego do stacji monitorujacej w ramach ustugi GPRS dowolnego operatora
GSM w wydzielonej sieci APN
wysylanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania stanow
alarmowych na obiekcie
sterowanie pracg obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnatu z ptywakow i
sondy hydrostatycznej i na podstawie rozkazow przesytanych ze Stacji Dyspozytorskiej
przez operatora (START/STOP pompy, odstawienie, blokada pracy rownolegtej)
sterowanie pracg obiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu wyslanego ze
stacji operatorskiej
podglad i sygnalizowanie podstawowych informacji o dziataniu i stanie przepompowni:

- brak karty SIM

- poprawnos¢ PIN karty SIM

- bledny PIN karty SIM

- zalogowanie do sieci GSM

- zalogowanie do sieci GPRS

- wejscia i wyjscia sterownika

- aktualny poziom $ciekéw w zbiorniku

- nastawiony poziom zatgczenia pomp

- nastawiony poziom wylgczenia pomp
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- nastawiony poziom dotgczenia drugiej pompy
- liczba zalaczen kazdej z pomp
- liczba godzin pracy kazdej z pomp
- prad pobierany przez pompy
- poziom sygnatu GSM wyrazony w procentach
— zmiana podstawowych parametréw pracy przepompowni, po wczesniejszej autoryzacji
(wpisanie kodu) operatora:
- poziomu zatgczenia pomp
- poziomu wylgczenia pomp
- poziomu dolaczenia drugiej pompy
- zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatycznej
- zakresu pomiarowego uzytego przektadnika pradowego
— prezentacja na wyswietlaczu LCD komunikatéw o biezacych awariach:
- kazdej z pomp
- zasilania
- wystgpieniu poziomu suchobiegu
- wystgpieniu poziomu przelewu
- blednym podiaczeniu ptywakow
- sondy hydrostatycznej
- wlamaniu
— naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia
— automatyczne przetaczanie pracujgcej pompy po przekroczeniu maksymalnego czasu pracy
z mozliwo$cig wylaczenia opcji
— blokada zatgczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju pompy — redukuje
czestotliwos¢ zatgczen pomp, funkcja z mozliwoscia wylaczenia
— zliczanie czasu pracy kazdej z pomp
— zliczanie liczby zataczen kazdej z pomp
— pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, m.in.:
- pobieranej mocy
- zuzytej energii
- napigcia na poszczeg6lnych fazach
— mozliwo$¢ podlaczenia sygnatu wtamania do zewnetrznej, niezaleznej centralki alarmowe;j
W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktorych bedzie aktywna
ustuga pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP. Dostawe niniejszych kart SIM
ma zapewni¢ dostawca systemu monitoringu. Karty powinny pracowa¢ w wydzielonej, prywatnej i
zabezpieczonej sieci APN. Nowo budowane przepompownie $ciekOw opisane w projekcie
budowlanym oraz w SIWZ majg by¢ objete rozbudowa istniejacego systemu wizualizacji i
monitoringu w oparciu o pakietowa transmisj¢ danych GPRS, ktory jest zainstalowany i funkcjonuje
w EKO -BUG Sp. zo.0.
Oprogramowanie nowych przepompowni ma by¢ zintegrowane i kompatybilne z istniejgcym
systemem monitoringu. Rozbudowe systemu nalezy zrealizowaé poprzez naniesienie nowych
przepompowni $ciekOw na istniejgcej mapie synoptycznej w Stacji Dyspozytorskiej mieszczacej w
miejscu wskazanym przez Zamawiajgcego. Jednoczesnie Zamawiajacy zastrzega, ze istniejacy i
funkcjonujgcy system sterowania i monitoringu w oparciu o pakietowg transmisj¢ danych GPRS nie
moze by¢ zmieniony na inny. Nie dopuszcza si¢ rowniez mozliwos$ci wspotdziatania dwoch czy
wigcej odmiennych systemow sterowania i monitoringu z uwagi na koszty przyszlej eksploatacji
przepompowni sieciowych.

3.SPRZET

Sprzet do wykonania sieci kanalizacji sanitarnej

Wykonawca przystepujacy do wykonywania kanalizacji powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania

Z nastepujacego sprzetu:

- samochodu dostawczego,

- zurawi budowlanych samochodowych,

- koparek podsigbiernych,

- spycharek kotowych lub ggsienicowych,
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- sprzgtu do zageszczania gruntu,

- maszyne do przewiertow sterowanych

- przyczepa dtuzycowa,

- spawarka elektryczna,

- wyciggiem do urobku ziemi z napgdem elektrycznym,

- samochodem z beczkowozem,

- zestawu do pompowania podcisnieniowego i pompowania powierzchniowego z wykopu

4TRANSPORT

4.1.Transport rur

Rury nalezy przewozi¢ dowolnymi $§rodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed
uszkodzeniem, w pozycji poziomej wzdtuz srodka transportu. Przy wielowarstwowym ukladaniu rur
gbrna warstwa nie moze przewyzsza¢ scianki srodka transportu o wiecej niz 1/3 srednicy zewnetrznej
wyrobu. Pierwszg warstwe rur kielichowych nalezy uktada¢ na podktadach drewnianych, za$
poszczegblne warstwy w miejscach stykania si¢ wyrobow nalezy przektada¢ materialem
wysciotkowym.

4.2. Transport studzienek kanalizacyjnych

Studzienki kanalizacyjne nalezy przewozi¢ w pozycji wbudowania lub prostopadle do pozycji
wbudowania. Dla zabezpieczenia przez przed uszkodzeniem nalezy usztywnic je przez zastosowanie
przektadek, klinow z drewna, gumy itp.

4.3. Transport cegly kanalizacyjnej , materialow do wykonania zjazdéw
Cegle nalezy przewozi¢ dowolnymi srodkami w jednostkach fadunkowych lub luzem.

4.4. Transport ksztaltek kanalizacyjnych , wlazéw kanalowych
Wtlazy nalezy przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczajacy przed
przemieszczaniem i uszkodzeniem. Wtazy typu cigzkiego mogg by¢ przewozone luzem.

4.5.Transport przepompowni
Przepompownig nalezy przewozi¢ dowolnymi $§rodkami transportu w sposob zabezpieczajacy przed
przesuwaniem si¢ , z wykorzystaniem transportu producenta.

4.6.Transport mieszanki betonowej

W czasie transportu nie moze nastgpowac segregacja sktadnikow, zmiana sktadu mieszanki,
zanieczyszczenia i obnizenie temperatur przekraczajace granicg okreslong w wymaganiach
technologicznych.

4.7. Transport kruszywa
Kruszywo nalezy przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed

zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.8.Transport cementu
Cement nalezy przewozi¢ i przechowywa¢ zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08.

5.WYKONANIE ROBOT

Roboty montazowe i ziemne.

5.1.Wykonanie przewiertu sterowanego

Projektowane przejscie rurociggu ttocznego dla rurociggdéw tlocznych : na odcinku przejscia
pod drogg powiatowa Nr 1041 L odcinek ,,VI - VII ” z rur PE 100 RC SDR 17 DN 200 (
225 x 13,4 ) o dtugosci L= 34,0 mb. , , na odcinku ,, I1 ” —,, IV” z przejSciem pod rzeka
Krzna PE 100 RC DN 200 ( 225 x 20,5 ) SDR 11 o dtugosci 126,0 mb. , projektowane
przejscie rurociggu ttocznego w terenie rezerwowym pod pas drogowy autostrady A2 i linii
kolejowej TGV ( dziatka o nr ewid. 598 ) z rur PE 100 RC SDR 11 DN 200 (225x20,5) o
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dhugosci L=440,0 mb. prace wykonane bedag bezwykopowo , metodg przewiertu
sterowanego. Ponadto przewiert sterowany przed studnig rozprgzng SR-3 z rur PE100 DN90
SDR17 o dtugosci 30,0 mb. Od przepompowni $ciekow P.S-4 , na odcinku oznaczonym przez
2- 5 ze wzgledu na wystepujace utrudnienia projektuje si¢ wykonanie przewiertu
sterowanego rurociagu ttocznego o dtugosci 128,0 mb. , przy zachowaniu minimalnego
przykrycia przewodu -1,6 mppt. Maszyn¢ do wykonania przewiertu sterowanego nalezy
ustawi¢ przy zachowaniu maksymalnego promienia ugi¢cia rury z PE typu MULTIsafe lub
PE 100RC MAXIprotect dla przewiertu sterowanego . Powierzchnia terenu pod maszyng
wyniesie okoto 15 -25 m2. Rura opancerzona PE sklada sie z ciasno natozonego
zewngtrznego "pancerza ochronnego" w postaci rury z polietylenu oraz wewngtrznej typowe;j
rury polietylenowej wykonywanej wg Polskich Norm. Taka konstrukcja rury w ktorej
zewngtrzna rura ostonowa (pancerz ochronny) nie jest polaczona w sposéb molekularny z
wewngetrzng rurg ci$nieniowg (rura rdzeniowa) powoduje, ze uszkodzenia mechaniczne
zewngetrznej rury nie przenosza si¢ na wewnetrzng rurg, a to zabezpiecza ja przed zjawiskiem
szybkiej 1 wolnej propagacji peknig¢ Technologia przewiertow sterowanych polega na
wykonaniu otworu pilotazowego , nastepnie jego rozwierceniu do odpowiedniej Srednicy i
weciagniecie zaprojektowanej rury ostlonowej Sterowanie uzyskuje si¢ tylko podczas
wykonywania przewiertu pilotazowego.

Przewiert pilotazowy

Zadaniem tego etapu jest przewiercenie si¢ pod przeszkodg zerdziami wiertniczymi zgodnie z
wczesniej zaprojektowang (wysokos$ciowo i w planie) osig przewiertu. W tym celu do
pierwszej zerdzi montuje si¢ glowice wiercaca z ptytka sterujaca. Tak przygotowany osprzet
wwierca si¢ w grunt, systematycznie dokrecajac nastgpne zerdzie. W glowicy wiercace;j
zainstalowana jest sonda, ktora na biezaco informuje - pracownika dokonujacego pomiarow
oraz operatora wiertnicy - o parametrach przewiertu (glebokos¢, pochylenie gtowicy). Dane
wysytane sa droga radiowa lub w przypadku silnych zaklocen generowanych przez zrodta
zewnetrzne (np.linie energetyczne) poprzez kabel przewleczony wewnatrz zerdzi - sonda
kablowa. Sterowanie polega na odpowiednim skoordynowaniu ustawienia gtowicy oraz
obrotu i posuwu przekazywanego od wiertnicy poprzez zerdzie wiertnicze . W przypadku
wystapienia podczas wykonywania wiercenia nieoczekiwanej przeszkody istnieje mozliwos¢
wycofania kilku zerdzi 1 zmiany kierunku w celu jej ominigcia.

Dos$wiadczeni operatorzy systemow nawigacji, we wspotpracy z operatorami wiertnic,
niezaleznie od dtugosci przewiertow sa w stanie wyjs$¢ z przewiertem pilotazowym z
doktadnoscig kilkunastu centymetréw. Podczas wykonywania wiercenia podawana jest
poprzez zerdzie wiertnicze i1 dysze umieszczone na glowicy wiercgcej ptuczka bentonitowa.
Jej zadaniem jest pomoc w urabianiu gruntu, wyptukiwanie urobku z otworu, chtodzenie
glowicy, smarowanie zewnetrznych $cian zerdzi wiertniczych.

Rozwiercanie otworu

Po wykonaniu otworu pilotazowego (osiggnigciu punktu koncowego przewiertu), zostaje
zdemontowana glowica wiercaca, a na jej miejsce zamontowany osprzet stuzacy do
powickszenia $rednicy otworu - jest to rozwiertak. Rozwiertak zostaje wwiercany i
przeciggany w kierunku maszyny. Przez caly czas, za rozwiertakiem zostaja dokrgcane
kolejne odcinki zerdzi wiertniczych. Po zakonczeniu cyklu rozwiercania zostaje - od strony
maszyny - zdemontowany rozwiertak, a pozostaty w otworze odcinek zerdzi skrecony z
napedem przewodu wiertniczego na wiertnicy. Z tytu przewodu wiertniczego zostaje
zamontowany nastgpny rozwiertak i analogicznie przeprowadzone nast¢pne rozwiercanie W
zaleznosci od rodzaju 1 Srednicy planowanej do przeciggni¢cia rury [wigzki rur], warunkow
geologicznych oraz dtugosci przewiertu otwor rozwierca si¢ do $rednicy 20-100% wigkszej
od $rednicy rury.

W zwigzku z powyzszym wykonuje si¢ kilka cykli rozwiercania montujac kazdorazowo
rozwiertak o coraz to wigkszej Srednicy. Podobnie jak przy przewiercie pilotazowym caty
czas podawana jest pluczka wiertnicza (wypltywajaca przez dysze umieszczone na $cianach
rozwiertaka). Podstawowe zadania ptuczki w tym etapie przewiertu to: wynoszenie urobku z
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otworu, pomoc w urabianiu jego $cian, chtodzenie rozwiertaka, stabilizacja §cian otworu).
Waznym jest kontrola i zachowanie wyptywu ptuczki (wraz z urobkiem) z rozwiercanego
otworu.

Przeciaganie rury

Ostatnim etapem wykonania przewiertu jest przecigganie rury. Po nalezytym przygotowaniu
otworu (rozwierceniu do pozadanej $rednicy, ustabilizowaniu jego $cian, oczyszczeniu jego
"$§wiatta" na catej dlugosci przewiertu) mozemy przystapi¢ do przeciggania wczesniej
przygotowanego catego odcinka rury. Do rozwiertaka (wyposazonego w kretlik,
uniemozliwiajgcy przenoszenie si¢ ruchu obrotowego na ciagnigte elementy) zaczepiamy
rure, na ktorej koniec wczesniej montujemy glowice ciggnaca. Tak przygotowany rozwiertak
wraz z rurg, przeciaggamy przez otwor (ten etap musi by¢ przeprowadzony w ruchu cigglym -
przerwy nie powinny by¢ dluzsze niz niezbedne jak np. rozkrecenie i demontaz zerdzi na
wiertnicy).

5.2.Wykonanie odwodnienia wykopéw

Zgodnie z opracowaniem wg pkt. I n . warunki gruntowo-wodne pod projektowang sie¢ umozliwiaja
bezposrednie posadowienie rurociagow , ale ze wzgledu na wysoki poziom wody gruntowej nalezy
dokona¢ odwodnienia wykopow . Projektuje si¢ odwodnienie za pomocg zestawu igtofiltrowego.
Ruch wody naplywajacej do filtru bedzie spowodowany dwiema przyczynami - sitami grawitacyjnymi
i proznia. Przerwa w pracy zestawu odwadniajacego moze nastgpi¢ po obsypaniu pompowni do
rz¢dnej istniejgcego terenu, a wigc po wykonaniu wszelkich prac montazowych przewodow
zewngtrznych Zgodnie z opracowaniem wg pktu 1 i, oraz w porozumieniu z autorem dokumentacji
geotechnicznej , bedzie mozliwe wykonanie odwodnienia za pomocg odwodnienia wykopu zestawu z
iglofiltrami. Zaglebienie (zabudowa) filtrow iglowych odbywa si¢ przez ich wplukiwanie. Poczatkowo
tloczy si¢ wodg ptuczaca, ktora rozmywajac grunt wokot filtru pozwala na opuszczenie go na zadang
glebokos¢. Rurg filtrowa obsypuje si¢ w koncowym okresie wyptukiwania zwirem, ktory wytwarza
wokot siatki filtru dodatkowa warstwe filtracyjna i uszczelniajaca. Nastepnie uszczelnia si¢ starannie
otwor obok rury filtrowej plastycznym item. Po uszczelnieniu i podiaczeniu rur filtrowych do
korektora zbiorczego uruchamia si¢ pompe prozniowa, ktora zasysa wode do kolektora zbiorczego i
do zbiornika wyrownawczego. W zbiorniku tym o objetosci 5 - 10 m3 woda zbiera si¢ w dolnej czgsci
i jest stamtagd odpompowana przez pompy. Gorna czgs¢ zbiornika jest potaczona z pompami
prozniowymi. Zbiornik jest zaopatrzony we wskaznik poziomu wody i wakuometr , co pozwala na
regulowanie pomp wodnych i préozniowych. Studnia staje si¢ prozniowa, gdy jej czg$¢ nadfiltrowa
zostanie uszczelniona przy powierzchni gruntu tak, aby odcia¢ powierzchnig filtrows, jak i demontazu
obudowy wykopu igiet zestawu odwadniajacego. Woda z zestawu nalezy odprowadzi¢ rurami
gietkimi ( dn110 pozarowymi ) do istniejagcych rowow melioracyjnych lub przydroznych . Przewo6d
iglofiltra ( szpilki ) powinien by¢ wewnetrznej $rednicy szpilki 50 mm. i dlugos$ci roboczej cze$ci
filtra min. 0,5 m.. Zestawienie ilosci szpilek na poszczegélnych odcinkach projektowanej sieci
kanalizacyjnej ostato przedstawione w czesci obliczeniowej odwodnienia wykopow z uwzglgdnieniem
zlewni pompowni §ciekow.

W miejscach przy sqczeniu wody gruntowej do wykopu odwodnienie nalezy wykonaé przy
pomocy odwodnienia powierzchniowego za pomocg typowej pompy do tych celéw.

5.3. Roboty ziemne.

Roboty ziemne nalezy wykona¢ zgodnie z ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét, cz.I -
Roboty ziemne" oprac, C.0.B.-R.T.I. ,,Instal". Wedlug opracowania ,, Wytyczne wykonania i odbioru
sieci kanalizacyjnych zeszyt nr 9 Wymagania techniczne COBRTI Instal ” przy wykonaniu obudowy
wykopu minimalna szeroko$¢ wykopu dla przewodu kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej 0,20 powinna
wynosi¢ 1,05 m. , dla przewodu 0,15 odpowiednio 1,0 m. Dla przewodu tlocznego PE DN 125 - 0,90
m.

Na odcinkach opisanych w profilu podtuznym sieci do wykonania wykopu , projektuje si¢ wykonanie
szczelnej obudowy wykopu za pomoca typowej obudowy np.- szalunki skrzynkowe MEGA KS
300 , 0 glebokosci zabudowy do 4,0 m , 0 szerokosci roboczej wykopu do 1,50 m prod.
KRINGS VERBAU INTERNATIONAL , lub produkcji Przedsiebiorstwo Produkcyjno- Ustlugowe
Wykopy — Serwis Sp.z.0.0. 64-510 Wronki Szklarnia 7 , konstrukcja stupowa do glebokosci 7,2 m,
lub obudowa skrzynkowa ( boks ) o konstrukcji do glebokosci do 3,8 i szeroko$ci wykopu
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( pomigdzy obudowa $cian ) min. 1,5 m. Dotyczy to calosci odcinkoéw sieci kanalizacji
grawitacyjnej oraz sieci rurociggdw ttocznych w miejscu wykonania robot w pasie drogi gminne;.
W miejscu kolizji z uzbrojeniem podziemnym wykopy nalezy wykonywac regcznie jak i miejscach
wskazanych przez poszczegodlne zainteresowane osoby. Projektowane odcinki sieci, jak i przytaczy
nalezy prowadzi¢ trasg i zaglebieniem zgodnie z cz¢$cig graficzng a zachowaniem odlegtosci od
istniejacego uzbrojenia podziemnego:

- od istniejacej 1 projektowanej sieci wodociggowej przy rownoleglym utozeniu przewodow odleglosé
2m,

- w przypadku skrzyzowania przewodow wodociagowych z kanalizacyjnymi, jezeli odleglto$¢ jest
mniejsza od 0,5 m, nalezy na przewodzie wodociggowym zastosowac rurg ochronng o dtugosci 3,0 m,
- odleglos¢ miedzy projektowanymi odcinkami sieci i przylgczami a urzadzeniami energetycznymi
nalezy zachowa¢ wg norm PN/E05100 i PBLTE oraz PN/E05125. W miejscu kolizji z uzbrojeniem
podziemnym prace ziemne nalezy wykona¢ recznie. Przy wykonywaniu wykopow w gruntach
piaszczystych odpowiadajacym warunkom obsypki ochronnej rury kanalowej, nalezy nie dopuszczaé
do przekroczenia gtebokosci okreslonych w projekcie zakresem robot zmechanizowanych. Przy
wykonywaniu wykopoéw w gruntach piaszczystych odpowiadajacych warunkom obsypki ochronnej rury
kanatowej, nalezy pozostawi¢ na dnie wykopu strefy kanatowej warstwe gruntu 5-10 cm powyzej
projektowanej rzednej wykopu. Wyprofilowanie dna wykopu zgodnie z ksztattem rur kanatlowych z
PVC oraz z projektowanym spadkiem nastepuje bezposrednio przed utozeniem rur kanatlowych. Odktad
urobku powinien by¢ dokonany tylko po jednej stronie wykopu, w odleglosci co najmniej 0,60 m od
krawedzi wykopu.. Zasyp kanatu nalezy wykonywac¢ etapami piaskiem $rednio lub gruboziarnistym
wraz z zageszczeniem do wskaznika IS = 90° , a w drogach do 98°.

Przejscie pod drogami utwardzonymi — droga powiatowa nalezy wykona¢ metoda

przewiertu za pomoca maszyny do wiercen poziomych. np. WP 15/25 w rurze oslonowej ,
stalowej , czarnej DN150 , DN 250, DN300 lub rur z PE przystosowanych do tych przewiertow

5.4. Przygotowanie podloza

Podloze stanowi w zasadzie dolng czgs¢ obsypki strefy ochronnej rury kanatowej. W zaleznosci od
rodzaju gruntu na poziomie posadowienia kanatu maja zastosowanie rodzaje podtoza:

rodzaj A - podtoze naturalne o ile stanowig go grunty suche piaszczyste piaski grube, srednie i drobne
o $rednicy zastepczej ziarna 2>d>0,5 mm nie zawierajace kamieni. W tych warunkach rury kanatowe
z PVC mogg by¢ posadowiane bezposrednio na wyréwnanym podtozu rodzimym z wyprofilowaniem
dna stanowigcym tozysko no$ne rury kanatowe;,

rodzaj B - dno wykopu stanowig skaty, rumosze, wietrzeliny, piaski pylaste i grunty spoiste jak gliny
lub itly. Warunki obsypki rury kanalowej wymagaja podloza z zageszczonego piasku o
minimalnej wysokosci 20 cm. Na terenach zabudowanych, na odcinkach wcze$niej zapisanych,
niezaleznie od rodzaju gruntu wykopy o $cianach pionowych powinny by¢ zabezpieczone przed
obsuwaniem si¢ ziemi za pomocg obudowy. Budowg rurociggu prowadzi si¢ z ustalonymi spadkami
pomiedzy punktami weztowymi od rzgdnych nizszych do wyzszych, odcinkami co 3 m. Wyréwnanie
spadkoéw rury przez podkladanie pod rure kawatkow drewna, kamieni lub gruzu jest niedopuszczalne -
rura wymaga podbicia na catej dlugosci. W miejscach zlaczy kielichowych nalezy wykonywac¢ dotki
montazowe o glebokosci ca 10 cm dla umozliwienia wepchnigcia bosego konca rury lub ksztattki w
kielichu rury. Ksztatt i wielko$¢ dotka montazowego musi zapewni¢ warunki czystosci - nie
dostawania si¢ piasku do wnetrza kielicha. Kielich uktadanej rury powinien by¢ zabezpieczony
odpowiednim deklem. Utozony odcinek rury kanatowej - po uprzednim sprawdzeniu prawidtowosci
jej spadku, wymaga zastabilizowania przez wykonanie obsypki ochronnej z piasku , przynajmniej na
wysokos$¢ 10 cm ponad wierzch rury (w koncowe;j fazie robot obsypke uzupetnia sie do 30 cm).
Obsypke nalezy wykonywa¢ z zachowaniem odstepu do dotka montazowego. Dotki montazowe
ulegajg zasypaniu piaskiem po probie szczelnosci ztgcz danego odcinka . W ewentualnych miejscach
zblizenia sieci do istniejacych domow sie¢ kanalizacyjng nalezy utozy¢ metoda odcinkowego podkopu
o dtugosci odcinkow 3,0 m.

5.5. Zasypka rurociagu i zageszczenie gruntu

Zasyp kanatu w wykopie sktada si¢ z dwoch warstw: - warstwy ochronnej rury kanalowej w wys.
30 cm ponad wierzch przewodu, - warstwy do powierzchni terenu lub wymaganej rzednej.

Zasyp kanatu przeprowadza si¢ w trzech etapach:

etap | - wykonanie warstwy ochronnej rury kanalowej z wytaczeniem odcinkow na ztgczach,

etap Il - po probie szczelnosci ztacz rur kanatowych, wykonanie warstwy ochronnej w miejscach
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polaczen,

etap Il - zasyp wykopu gruntem rodzimym, warstwami z jednoczesnym zaggszczeniem.

W nawigzaniu do warunkéw pracy rur kanatowych pod wplywem obcigzenia gruntem, na
wytrzymato$¢ uktadanych rur zasadniczy wpltyw ma zard6wno rodzaj obsypki ochronnej Warstwe
ochronng rury kanalowej wykonuje si¢ z piasku sypkiego drobno-, §rednio- lub gruboziarnistego
bez grud i kamieni.

Zageszczenie tej warstwy powinno by¢ przeprowadzone z zachowaniem szczegodlnej ostroznosci z
uwagi na kruchos$¢ materiatu rur. Warstwa ta musi by¢ starannie ubita po obu stronach przewodu.
Zasyp i ubijanie gruntu w strefie ochronnej przewodu nalezy wykonywa¢ warstwami z jednoczesnym
usuwaniem zastosowanej obudowy .Grubo$¢ ubijanej warstwy nie powinna przekracza¢ 1/3 $rednicy
rury. Stosowanie ubijakow metalowych jak i mechanicznych dopuszczalne jest w odlegtosci poziomej
ca 10 cm od rury. Ubijanie mechaniczne na calej szerokosci strefy kanalowej moze by¢
przeprowadzone sprzetem lekkim przy 30-to cm warstwie piasku ponad wierzch rury. Przed
przystapieniem do zasypki wykopu nalezy dokona¢ kontroli wskaznika zageszczenia obsypki przez
uprawniong jednostke stuzby geotechnicznej. Wykop o obudowie nalezy zdemontowaé w
nastepujacy sposob:

- utozy¢ warstwe obsypki o wysokosci ca. 1/3 $rednicy rur i zagescic

- podnie$¢ obudowe o 20- 25 cm.

- uktada¢ i zageszczaé nastepne warstwy obsypki na wysokosci ca. 5 - 10 cm od spodu nastgpnego
poziomu , ze zwroceniem szczegdlnej uwagi na wypetnienia i zageszczenie powierzchni wypetnionej
poprzednio. Wyzej wymienione cykle powtarzamy do osiagniecia gérnego poziomu strefy
kanalowej tj. 30 cm ponad wierzch rury. Pod drogami nalezy zasypke zagesci¢ do wskaznika IS =
98%. Teren po robotach doprowadzié do stanu pierwotnego.

Ze wzgledu na zastosowanie przewodoéw z PE dla rurociagu tlocznego i innego rodzaju gruntu
nie ma potrzeby wymiany gruntu na trasie wykonania tego rurociagu .

5.6. Préba szczelnoS$ci rurociagéw kanalizacyjnych

Sie¢ kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej

Catosc¢ sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej nalezy poddac zbadaniu szczelno$ci przewodu.
Badanie szczelnosci nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z PN-EN 1610 dla kanalizacji grawitacyjnej.
Szczelnos$¢ przewodow i studzienek kanalizacji grawitacyjnej powinna gwarantowac utrzymanie
przez okres 30 mni. ci$nienia probnego , wywotanego wypekieniem badanego odcinka przewodu
woda do poziomu terenu. Ci$nienie to nie moze by¢ mniejsze niz 10 kPa i wigksze niz 50 kPa, liczac
od poziomu wierzchu rury. Wymagania dotyczace szczelno$ci przewodow sa spetnione ,jesli
uzupethienie wody do poczatkowego jej poziomu nie przekracza dla powierzchni zwilzonej : - 0,15
I/m? dla przewodow , - 0,20 1/m? dla przewoddéw wraz ze studzienkami kanalizacyjnymi wlazowymi ,
- 0,40 I/m? dla studzienek kanalizacyjnych .Dopuszcza si¢ wykonywanie proby szczelno$ci za
pomocg powietrza wg. PN-EN 1610.. Badania szczelno$ci nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z PN-EN
1610.

Rurociagi tloczne

Utozone w wykopie przewody nalezy poddac probie szczelno$ci zgodnie z normg PN-EN 1671. Probe
hydrauliczng nalezy wykona¢ w celu sprawdzenia wytrzymatos$ci rur i szczelnosci ztacz w
przewodach. Probe ci$nienia nalezy wykonac po ulozeniu przewoddw i przysypaniu z podbiciem z
obu stron rur gruntem, ci$nienie prébne powinno by¢ nie mniejsze niz 1,0 MPa ( 10 barow). Probe
szczelno$ci mozna uznaé za pozytywna, jezeli w czasie 30 minut po ustabilizowaniu si¢ cisnienia na
poziomie 1,0 MPa nie zaobserwuje si¢ jego spadku.

5.7.Przepompownia $ciekow

Posadowienie pompowni na zelbetowych kregach z dnem i obetonowaniem wg rysunku
konstrukcyjnego. Mocowanie przepompowni do ptyt fundamentowych wg zalecen producenta.
Wykopy pod przepompowni¢ umocnione za pomocg typowych szalunkow skrzynkowych .
Zabezpieczenie pompowni przed wyporem wody gruntowej przez obetonowanie. Rurociagi
doprowadzajace i odprowadzajace Scieki utozy¢ na dobrze zageszczonym gruncie na podsypce o
grubos$ci 10 cm. Zasypka wykopu wokot pompowni piaskiem $rednim lub gruboziarnistym
zaggszezonym warstwami co 20 cm.




34

5.8. Wykonanie z zjazdéw z drogi powiatowej nr 1042 L do przepompowni $ciekéw P.S.-1 ,
P.S.-3 w miejscowosci Kijowiec
W celu umozliwienia dostgpu do projektowanych przepompowni $ciekow P.S.-1, P.S.-3
lokalizowanych przy drodze powiatowej Nr 1042 L w msc. Kijowiec zaprojektowano zjazdy .
Zaprojektowano parametry techniczne konstrukcji zjazdow z drogi powiatowej Nr 1042 L zgodnie z
Rozporzadzeniem M.T. 1 G.M. z 2 marca 1999 r. w sprawie warunkdéw technicznych , jakim powinny
odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. Sposob i zakres wykonania zjazdow zostato
uzgodnione z przedstawicielem Zamawiajacego oraz wihascicielami dziatek obok przepompowni .
Zostato to zaprojektowane zgodnie z pismem z dnia 30.01.2015 r, nr D.4270.8.2015 Zarzadu Drog
Powiatowych w sprawie podania warunkow technicznych na wykonanie dwoch zjazdow z drogi
powiatowej Nr 1042L Woskrzynice —Koczukowka — Kijowiec dla projektowanych przepompowni
$ciekow P.S.-1,P.S.-3
Warstwa konstrukcyjna bedzie si¢ sktadata: warstwa $cieralna o gr 8 cm. , podsypka cementowo-
piaskowa 1:4 , o gr. 4cm., podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem o Rm=5 MPa, warstwy
odcinajgcej z piasku $rednioziarnistego stabilizowanego mechanicznie o gr. 15 cm. Wody opadowe z
powierzchni korony zjazdéw z drogi powiatowej beda odprowadzane powierzchniowo w kierunku
spadkéw podtuznych oraz poprzecznych , z mozliwoscia jej rozsaczania poza korong drogi. W celu
usprawnienia jakos$ci odwodnienia pod zjazdami zaprojektowano przepusty PCV o $rednicy 0,4 m. ,
dhugosci 9,10 m.kazdy oraz zaplonowano odtworzenie geometrii istniejacych skarp oraz wykonanie
rowu odwadnijacego po 10 m. z obu stron kazdego zjazdu. W celu zabezpieczenia skarp
projektowanego zjazdu nalezy wykona¢ umocnienie skarp oraz dna rowu brukowcem na podsypce
cem. —piaskowej w stosunku 1:4 grubosci 15 cm.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zakres kontroli

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci materialow prowadzong zgodnie z

programem i projektem budowlano-wykonawczym. Wykonawca zapewni odpowiedni system

kontroli , wlaczajac personel , laboratorium , sprzet , zaopatrzenia i wszelkie urzadzenia niezbgdne do

pobierania probek i badania materialow oraz jakosci wykonania robot. W tym celu przygotowuje

program zapewnienia jakosci , ktory bedzie zawieral: - cze$¢ ogolna opisujaca : system ( sposob i

procedure ) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot , wyposazenie w sprzet

i urzadzenia do pomiarow i kontroli , sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikoéw badan , ustawienia

mechanizméw sterujacych , a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie

technologicznym wykonywanych robét , proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji

zarzadzajagcemu realizacjg umowy : - czg$¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot: -

wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz

wyposazeniem w mechanizmy do sterowania , sposob zabezpieczenia i ochrony materiatow i urzadzen

przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu i przechowywania na budowie , sposéb i procedure

pomiaréw i badan , wytwarzanie mieszanek i wykonywanie poszczeg6élnych elementow robot , sposdb

postgpowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom umowy. Dla materiatow ,

dla ktérych wymagane sg atesty , kazda partia dostarczona na budowe musi posiada¢ atest okreslajacy

w sposob jednoznaczny jej cechy. Kontrola jako$ci materialow i jako$ci robot nalezy przeprowadzié

na biezaco przez inspektorow robot branzowych wedhug odpowiednich przepisow oraz zgodnosci

wykonania z projektami budowlano — wykonawczymi poszczegdlnych zadan .

Kontrola rob6t powinna obejmowac:

- sprawdzenie rz¢dnych posadowienia rurociggdéw , studzienek, komor, przepompowni,
przewiertow,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

- sprawdzenie grubosci i zaggszczenia podioza,

- sprawdzenie spadkow poprzecznych,

- sprawdzenie prawidtowego utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowosci uszczelnienia przewodow,

- badanie wskaznikow zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypki i obsypki,

- sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.
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7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest:

- 1 m dla wykonanego rurociagu o okreslonej srednicy wraz z wybudowanymi studzienkami
rewizyjnymi , przewiertami pod drogami i rowami

1 m dla wykonanego przewodu kanalizacyjnego ciSnieniowego,

1 szt. kompletnej , wykonanej przepompowni §ciekow we wszystkich wymaganych branzach

8. ODBIOR ROBOT

Rodzaje odbiorow

Roboty zwigzane ze wykonaniem kanalizacji sanitarnej podlegaja:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu (wykopy, podsypka, utozenie i
uszczelnienie przewodow),

b) odbiorowi kohcowemu,

c) odbiorowi pogwarancyjnemu.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej

Ptatnos¢ za 1 m wykonanego rurociggu ci$nieniowego, kanatu grawitacyjnego, 1 szt. przepompowni
$ciekdw 1 pozostatych kompletnych elementéw robdt na podstawie obmiaru i oceny jakosSci
wykonanych robot.

Cena jednostkowa obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie niezbednych materiatow,

- wykonanie wykopow,

- odwodnienie wykopow,

- przygotowanie podtoza pod przewody , kanaly, studnie lub przepompownie ,

- wykonanie studni, przepompowni lub utozenie przewodoéw wraz z uszczelnieniem,
- wykonanie obsypki i zasypki z niezb¢dnym zaggszczeniem,

- badania i pomiary wymagane przez ST,

- uporzagdkowanie miejsca robot.

Platno$¢ z wykonanie robdt budowlanych dla 1 sztuki przepompowni $ciekéw obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie niezbednych materiatow,

- wykonanie wykopow,

- odwodnienie wykopow,

- przygotowanie podloza pod przepompownie,

- wykonanie przepompowni z uszczelnieniem,

- wykonanie zasilania elektrycznego pompowni

- wykonanie obsypki i zasypki z niezbednym zageszczeniem,

- badania i pomiary wymagane przez ST,

- wykonanie ogrodzenia pompowni i uporzadkowanie miejsca robot.

- uruchomienie przepompowni

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-92/B-10729 Studzienki kanalizacyjne.

BN-62/883601 Roboty ziemne. Wykopy tunelowe dla przewodéw wodociagowych i

kanalizacyjnych. Wymagania i warunki techniczne wykonania.

10.2. Inne dokumenty

10.2.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych — cze$¢ 11 —
Instalacje sanitarne i przemystowe.

10.2.2. Instrukcja projektowania, wykonania i odbioru instalacji rurociagowych z PVC i PE wydana
przez producenta rur.
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ROBOTY ELEKTRYCZNE
1. WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z budowg linii kablowych zasilajacych przepompownie sciekow, ztacz kablowo —
licznikowych, pomiaréw rozliczeniowych, zasilenia awaryjnego, zdalne monitorowanie
przepompowni, ochrony przeciwporazeniowej i przepigciowej w ramach budowy sieci kanalizacji
sanitarnej dla miejscowos$ci Kijowiec , Kijowiec PGR ( osada ) i Kijowiec Kolonia z przesytem
$ciekdéw do oczyszczalni §ciekoOw w miejscowosci Zalesie z przylaczami , rurociaggami tlocznymi ,
przepompowniami §ciekow wraz z zasilaniem elektrycznym i ogrodzeniem oraz zjazdami z drog
powiatowych , gmina Zalesie , powiat Biata Podlaska.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1.

Zasilanie szafy sterujacej pompowni $ciekow

W celu zasilania projektowanych pompowni $ciekdw projektuje sie utozenie kabla YKY 4 x 10 mm?,
w uktadzie sieci TN-C . Zasilanie odbywac si¢ bedzie ze ztacza licznikowego ZK1+1P,
usytuowanego w linii ogrodzenia dziatki wg. RE Biata Podlaska . Zabezpieczenie przelicznikowe 3 x
16 A .Ziacze , uktad pomiarowy i zabezpieczenie przedlicznikowe wg RE Biala Podlaska . Szafka
fabryczna z wyposazeniem dodatkowym: gniazdo dla agregatu pradotwodrczego oraz przetacznik sie¢ —
agregat , gniazdo remontowe , transformator 230/24 V z gniazdem 24 V. W szafce sterujace;j
projektuje si¢ przejscie uktadu TN-C w TN-S. Punkt rozdzialu przewodu PEN na PE oraz N nalezy
uziemi¢ , rezystancja uziemienia nie moze przekraczac¢ 10 €2, zuwagi na wykorzystanie uziomu dla
ogranicznikow przepig¢ .Uziom wykona¢ z bednarki FeZn 25x 4 mm uktadanej na glebokosci 0,8 m. i
pretow stalowych fi 20 mm. Kabel uktada¢ po projektowane;j trasie w rowie 0,7 x 0,4 m, linig falista z
zapasem 3% . Po utozeniu kabel przysypaé¢ 25 cm. warstwa gruntu rodziemego , przykry¢ folig
ochronng koloru niebieskiego , zasypa¢ wykop z warstwowym ubijaniem ziemi.

W razie wystgpowania innego gruntu niz piaszczysty nalezy zastosowac¢ podsypke piaskowa: kabel
uktada¢ w rowie o glebokosci 0,8 m., na 10 cm. podsypce z piasku oraz kabel zasypa¢ 10 cm.
warstwa piasku , a nastepnie 15 cm. warstwa gruntu rodzimego , przykry¢ folig i zasypa¢ wykop j.w.
Kabel oznaczy¢ oznacznikami kablowymi : co 10 cm. , przy wejsciach i wyjsciach do rur ochronnych
oraz na zatamaniach linii przebiegu trasy kabla. W miejscach skrzyzowan z urzadzeniami
podziemnymi kabel chroni¢ rurg DVK fi 50 mm. .Wloty i wyloty rur ochronnych zabezpieczy¢ przed
wnikaniem wilgoci. Przy ztaczu i szafce pozostawi¢ zapasy kabla po okoto 1,0 m. Roboty ziemne na
odcinkach zblizen i skrzyzowan z istniejagcym uzbrojeniem terenu nalezy wykonac recznie , uwazajac
aby nie uszkodzi¢ istnieycjgch urzadzen. Linie WLZ wybudowac¢ zgodnie z N- SEP- E 004,2003.
Dodatkowa ochrona od porazen i przepieé

Linia do szafki sterujacej wykonana bedzie w uktadzie sieci TN — C. W szafce sterujgco — zasilajacej
projektuje sie przejscie uktadu TN — C w TN —S z dodatkowym przewodem ochronnym PE w kolorze
z60lto — zielonym. Przewo6d ochronny PE nalezy taczy¢ ze stykami ochronnymi gniazd , metalowymi
obudowami oraz dostgpnymi czg¢$ciami przewodzgcymi o ile takie wystepuja.

Projektuje si¢ ochrong dodatkowa przez zastosowanie samoczynnego szybkiego wyltaczenia za
pomocy : - wylacznika S-303- 16 A w ztaczu ZK1-1P, - wylacznikéw ochronnych réznicowo —
pradowych 30 mA dla obwoddw z szafki sterujgco- zasilajace; .

Skutecznos¢ ochrony nalezy potwierdzi¢ pomiarami po wykonaniu instalacji. Dla ochrony od
przepie¢ wykorzystane beda ograniczniki przepig¢ klasy B + C zlokalizowane w szafce sterujgco-
zasilajace;j.
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2.Sprzet do wykonania robét instalacyjnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania zasilenia przepompowni i robot instalacyjnych winien
wykaza¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nastepujacych maszyn i sprzetu gwarantujacego wiasciwa
jako$¢ Robat:

- podnos$nika montazowego samochodowego hydraulicznego,

- koparka o pojemnosci tyzki 0,2 m*

3.Transport

Wymagania ogolne dotyczace transportu

Wymagania ogolne dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot winien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania

z nastepujacych srodkow transportu:

- samochodu samowyladowczego,

- samochodu dostawczego,

- przyczepy do przewozenia kabli.

Na srodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla
poszczegblnych elementow.

4.Wykonanie robot

Ukladanie kabli

Kable uktada¢ w trasach wytyczonych przez stuzby geodezyjne zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
Uktadanie kabli powinno by¢ zgodne z normg PN-76/E-05125.

Kable powinny by¢ uktadane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skregcanie,
rozcigganie itp. Kable uktada¢ na 10 cm warstwie piasku, po czym nalezy je przykry¢ powtdrnie 10
cm warstwg piasku. W celu ochrony od uszkodzen mechanicznych kabel na calej trasie chronié
poprzez przykrycie folig koloru granatowego. W wykopie w celu zrealizowania uziomu potozy¢
taSmg FeZn 25x4. Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie powinna by¢ mniejsza niz 0°C.
Kabel zgina¢ jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promien giecia powinien by¢ mozliwie
duzy, jednak nie mniejszy niz 10-krotna zewnetrzna jego $rednica.

Przy skrzyzowaniu z innymi instalacjami podziemnymi lub z drogami, kabel nalezy uktada¢ w
przepustach kablowych zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Montaz pozostalych urzadzen

Montaz pozostatych urzadzen nalezy wykona¢ wg instrukcji montazu dostarczonej przez producenta
przepompowni oraz Dokumentacji Projektowej.

5. Kontrola jako$ci robot

Linia kablowa

W czasie wykonywania i po zakonczeniu Robot kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace badania
i pomiary:

- glebokos¢ zakopania kabla

- grubos$¢ podsypki piaskowej nad i pod kablem,

- odlegtos¢ folii ochronnej od kabla,

- rezystancji izolacji i ciggtosci zyt kabla.

Pomiary nalezy wykonywac co 10 m budowane;j linii kablowej za wyjatkiem pomiaréw rezystancji

i ciggtosci zyt kabla, ktore nalezy wykonywac¢ dla kazdego odcinka kabla. Ponadto nalezy sprawdzi¢
stopien zaggszczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadmiaru ziemi.

Tablica przylaczowa wraz z wyposazeniem pompowni. Przed zamontowaniem nalezy sprawdzic,
czy tablica przylaczowa i wyposazenie pompowni odpowiadajag wymaganiom Dokumentacji
Projektowej. Sprawdzeniem nalezy obja¢ jakos¢ wykonania 1 wykonczenia,

a zwlaszcza:



38

- materiat obudowy,
- cigglos¢ przewodow ochronnych i ich podlgczenie do wszystkich metalowych elementow

mogacych znalez¢ si¢ pod napigciem,
- jakos$¢ wykonania potaczen w obwodach gléwnych i pomocniczych,
- jakosc¢ konstrukeji.
Po ustawieniu szafy nalezy sprawdzié:
- jakos¢ potaczen kabli zasilajacych i odptywowych,
- zgodno$¢ schematu szafy ze stanem faktycznym. Schemat taki powinien by¢ zamieszczony na
widocznym miejscu wewnatrz tablicy przytaczowe;.
Instalacja przeciwporazeniowa i przepieciowa
Podczas wykonywania uziomow pionowych przed ich zasypaniem nalezy przeprowadzi¢ ogledziny
przytaczenia przewodu uziomowego i sprawdzi¢ czy zostato ono wykonane i zabezpieczone przed
korozja . Po wykonaniu uzioméw nalezy wykona¢ pomiary ich rezystancji. Otrzymane wyniki nie
moga by¢ gorsze od warto$ci podanych w Dokumentacji Projektowe;.
Wszystkie wyniki pomiarow nalezy zamie$ci¢ w protokole pomiarowym ochrony
przeciwporazeniowe;j.

6. Obmiar robaét

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

- calkowite wykonanie instalacji dla 1 szt. przepompowni wraz z przylaczem zasilajgcym,
- wykonanie kompletnego podtaczenia dodatkowej pompy w pompowni §ciekow

7.0dbidér robot

Rodzaje odbiorow

Odbidr obejmuje:

a) odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbior ostateczny,

c) odbidr pogwarancyjny.

Przy przekazywaniu przepompowni do eksploatacji, Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢
Zamawiajgcemu nastepujgce dokumenty:

- aktualng powykonawcza dokumentacj¢ projektowa,
geodezyjne dokumenty powykonawcze,

protokoty z dokonanych pomiarow,

protokot odbioru Robdt zanikajacych,
protokoét rozruchu urzadzen.

8. podstawa platnosci

Cena jednostki obmiarowej

Ptatno$¢ za wykonanie instalacji elektrycznych dla 1 szt. przepompowni $ciekow
Cena wykonania Robét obejmuje:

- roboty pomiarowe,

- roboty przygotowawcze,

- oznakowanie Robot,

- roboty ziemne

- podiaczenie do sieci zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST,
- wykonanie inwentaryzacji przebiegu kabli pod ziemia,

- wykonanie pomiaréw elektrycznych,

- utrzymanie urzgdzen do czasu ich odbioru ostatecznego
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9.PRZEPISY ZWIAZANE

9.1Normy

PN-92/B-01706 Instalacje wodociggowe. Wymagania w projektowaniu

PN-92/B-01706 / Az1: 1999 Instalacje wodociggowe. Wymagania w projektowani
PN-B-10725: 1997 .Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania
PN-72B-10722. Wodociagi i kanalizacje. Przewody z nieplastyfikowanego potichlorku winylu
Wymagania i badania przy odbiorze

PN-7819192-02. Wodociagi wiejskie. Przewody ci$nieniowe z rur z tworzyw sztucznych
PN-76/E-05125 - Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa
SEP N SEP-E-004 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa

N SEP-E-003 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa
PN-75/E-05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne

Pr. SEP-E-0001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia. Ochrona przeciwporazeniowa
PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

PN-E-01002:1997 - Kable i przewody.

PN-90/E-06401/01-Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do kabli o napigciu
znamionowym nie przekraczajacym 30kV.

PN-90/E-06401/02 -Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do kabli o
napieciu znamionowym nie przekraczajacym 30kV. Polaczenia i zakonczenia zyt.
PN-90/E-06401/03-Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Mufy przelotowe na
napigcie nie przekraczajace 0.6/1kV.

PN-90/E-06401/04 - Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Mufy kablowe na napigcie
przekraczajace 0.6/1kV.

PN-93/E-90401 - Kable elektroenergetyczne na napigcie znamionowe 0.6/1kV. Ogdlne wymagania i
badania.

Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE wyd. 1980 r.

PN-75/E-05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne.

Pr. SEP-E-0001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona przeciwporazeniowa
PN-81/E-06101 Odgromniki zaworowe pradu przemiennego. Ogélne wymagania i budowa.
PN-93/E-06107 Odtaczniki i uziemniki pradu przemiennego.

PN-76/E-06308 Elektroenergetyczne izolatory wysokonapieciowe.

PN-91/E-06401 Osprzet linii napowietrznych i stacji. Postanowienia ogodlne.

PN-88/E-08501 Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa.

PN-74/E-90083 Elektroenergetyczne przewody gote. Przewody aluminiowo-stalowe.
PN-76/H-92325 Bednarka stalowa ocynkowana.

PN- IEC 364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych PN-1 EC 364-4-4 Instalacje elektryczne
w obiektach budowlanych- Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo

PN- IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

PN- IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych- Dobor i
montazwyposazenia elektrycznego — Aparatura rozdzielcza i sterownicza

PN-I EC 60364-5-56:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych- Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego —Instalacje bezpieczenstwa

PN- IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych- Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego —Oprzewodowanie

PN-1EC-61024 Ochrona odgromowa obiektow budowlanych

PN-86/05003/01 Ochrona odgromowa obiektow budowlanych

PN- IEC- 430 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe.

PN-EN- 60439 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe.

PN-E-04700 Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych
PN-91/E-05160/01 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe.

PN-79/E-06314 Elektryczne oprawy o$wietleniowe zewnetrzne

PN-93/E-90401 Elektryczne oprawy o$wietleniowe wewnetrzne

PN-E-90500 Przewody o izolacji poliwinitowej na napigcie znamionowe nieprzekraczajace 450/750V
PN-EN 60071-1 Koordynacja izolacji

PN-80/C-89205 - Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

PN-80/H-74219 - Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdlnego zastosowania.
BN-68/6353-03 -Folia kalendrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu.
BN-74/3233-17 -Stupki oznaczeniowe i oznaczeniowo-pomiarowe
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9.2. Inne dokumenty

Ustawa Prawo Budowlane z dn. 07.07.1994 r. Dz.Ustaw nr 89 z dn. 25.08.1994 r. z p6zniejszymi
zmianami Ustawa o drogach publicznych z dn. 21.03.1985 r. Dz. Ustaw nr 14 z dn. 15.04.1985
Ustawa z dnia 16.04.2004 o wyrobach budowlanych —Dz.U.nr 92, poz.881

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych — cze$é I1 — Instalacje
sanitarne i przemystowe.

Instrukcja projektowania, wykonania i odbioru instalacji rurociagowych z polietylenu i PVC wydana
prze producenta rur.

Rozporzadzenie Ministra Zdrowia w sprawie warunkéw , jakim powinna odpowiada¢ woda do
picia i na potrzeby gospodarcze , / Dz.U.Nr 82 p0z.937 z dn.4.09.2000/

Ustawa o zbiorowym zaopatrzeniu w wode¢ i zbiorowym odprowadzeniu $ciekow / Dz.U. z
dn.13.07.2001 /

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiadaé¢ budynki i ich usytuowanie —Dz. U.02.75.690 ze zmianami

Dziennik Ustaw nr 81 z dnia 26.11.90 r. Rozporzadzenie Ministra Przemystu w sprawie warunkoéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony
przeciwporazeniowe;j.



